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Zasilanie, sterowanie i sygnalizacja

Cechy zapewniajace bezpieczne uzytkowanie

Komponenty

Rotork jest liderem na globalnym rynku automatyzacji
pracy zaworéw i regulacji przeptywu. Nasze produkty
i ustugi wspomagaja organizacje na catym sSwiecie

w poprawie efektywnosci, bezpieczenstwa i ochrony
Srodowiska naturalnego.

Firma ROTORK jest niezaleznym producentem napedéw, co pozwala
nam pracowac z kazdym producentem armatury przemystowej na
catym Swiecie.

We wszystkich naszych dziataniach zawsze dazymy do technicznej
doskonatosci poprzez innowacyjnosc i najwyzsze standardy jakosci.
W efekcie nasi pracownicy i nasze produkty przewodza w dziedzinie
technologii regulacji przeptywu.

Perfekcyjna niezawodnosc¢ to cecha catego asortymentu
produkowanych przez nas wyrobéw od flagowe;j serii
napedoéw elektrycznych do pneumatycznych, hydraulicznych

i elektrohydraulicznych sitownikéw, takze aparatury sterujacej,
przekfadni i wyposazenia zaworow.

Rotork jest nastawiony na wspomaganie kazdego klienta przez
caty okres eksploatacji ich instalacji, poczawszy od audytu intalacji
do montazu, konserwacji, audytow i napraw. W naszej sieci biur
krajowych i miedzynarodowych nasi specjalisci pracujg 24 godziny
na dobe, aby utrzymac pozycje zaufanego dostawcy.
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Trzecia generacja napedu IQ

Od prawie 60-ciu lat Rotork wprowadzat innowacyjne Kluczowe zalety trzeciej generacji IQ

metody w projektowaniu n,iez.awodnysh, elastyczn}lch + Monitoring pozycji zaworu podczas zaniku zasilania za pomoca

oraz wytrzymatych napedow i systemow sterowania prostego i wytrzymatego enkodera absolutnego Rotork

dla armatury. Kontynuujac nasza zasade rozwoju przez
rojektowanie, stworzyliSmy trzecig generacj

pro) y Y a9 )€ - Zaawansowany, dwuwarstwowy wyswietlacz przedstawia

wieloobrotowego napedu Q. Ustalono wyzsze standardy dane zaworu i procesu dla zarzadzania urzadzeniami oraz do
niezawodnosci, naped jest tatwiejszy do uruchomienia analizy danych

i uzytkowania oraZ’J.est bezkor.lkurencyjny poq « W przypadku braku zasilania, napiecie jest podawane na zdalne
wzgledem zdolnosci w zakresie przekazywania danych styki i wyéwietlacz napedu

eksploatacyjnych zaworu i procesu.

- Duzy, zawierajacy wiele informacji wyswietlacz z podswietleniem

- Ekran ze szkta hartowanego plus opcjonalnie, ostona
zabezpieczajaca przed dziataniem czynnikéw srodowiskowych

- Brak oddziatywania na srodowisko

- Nieinwazyjny tryb nastawiania - bezpieczne potaczenie
Bluetooth® eliminuje potrzebe usuwania pokryw

« Zwiekszona niezawodnos¢ dzieki pétprzewodnikowym
elementom sterowania; zredukowanemu okablowaniu
wewnetrznemu; uproszczonemu czujnikowi momentu
obrotowego

+ Odtaczalne podstawy oporowe we wszystkich modelach serii
(Tylko 1Q wieloobrotowe)

b |
“. - Zaawansowana sygnalizacja statusu pracy w czasie rzeczywistym
- -

- Konfigurowalne funkcje rejestratora danych wigcznie z alarmami

(i - Dostepna opcja gniazdko-wtyczka
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Charakterystyka serii Q3

Proste, bezpieczne uruchamianie i konfiguracja

Zapewnienie poprawnej konfiguracji i zachowanie jej
bezpieczenstwa to podstawa niezawodnego funkcjonowania.

Wszystkie napedy Rotork z serii IQ sg programowane/nastawiane
nieinwazyjnie programatorem Rotork. Poziomy momentu
obrotowego, wartosci graniczne pozycji, funkcje sterowania

i sygnalizacji sg tatwo dostepne poprzez iskrobezpieczny,
nieinwazyjny i bezprzewodowy reczny programator. tacznos¢
bezprzewodowa Bluetooth umozliwia tatwiejsze uzytkowanie

z wiekszych odlegtosci, bez koniecznosci zachowania konkretnej
pozycji w stosunku do odbiornika promieniowania zamontowanego
na napedzie. Zabezpieczenie polega na wstepnym “sparowaniu”
programatora i napedu poprzez wykonanie jednej transmisji

w pasmie promieniowania podczerwonego, po ktérej automatycznie
zaczyna funkcjonowac bezprzewodowe potaczenie Bluetooth®.

Tak jak w modelach starszej generacji, zmiany konfiguracji sa
chronione hastem i naped jest zabezpieczony przed wigczeniem
przez urzadzenia lub programy nieautoryzowane przez Rotork.

Nowa, trzecia generacja napedéw |Q korzysta z postepu

w projektowaniu interfejsu operatora. Konfigurowalny wyswietlacz
z dostepna duzj iloscig parametréw na temat przeprowadzanych
operacji uruchamiania, aktualizacji i diagnostyki, jednoczesnie
zapewnia intuicyjne i przejrzyste poruszanie sie po menu.

Dysponujac najnowsza wersja oprogramowania Rotork Insight 2,
mozna doktadniej ksztattowac nastawienie napedu poprzez wstepne
definiowanie kompletnych zestawdw instrukgji i nastawien.

Kazdy zestaw nastawiert moze by¢ zapisany, jako “misja” i szybko
aplikowany do poszczegélnych napedéw poprzez reczny
programator Bluetooth® Setting Tool Pro.

Dane z napedéw 1Q moga by¢ pobierane i nastawiane, nawet przy
braku zasilania sieciowego; naped moze by¢ konfigurowany, a dane
pobierane przy wykorzystaniu rezerwowej baterii wyswietlacza.

Zalety produktu
Nowy, intuicyjny interfejs uzytkownika

Nowoczesny, dwuwarstwowy wyswietlacz z funkcjg
konfigurowalnego rejestratora danych

Konfigurowalne alarmy serwisowe

Ekran ze szkta hartowanego plus ostona przed dziataniem
warunkéw srodowiskowych

Programator Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro
z zabezpieczonym potaczeniem Bluetooth®

Wysoka niezawodnos¢, pétprzewodnikowe elementy sterowania
Zredukowane wewnetrzne okablowanie i potaczenia

Uproszczony czujnik momentu obrotowego
(Tylko 1Q wieloobrotowe)

Prosty i wytrzymaty czujnik pozycji bezwzglednej, niezawodny
i precyzyjny

Nowa konstrukcja ptyty oporowej, roztaczalna dla kazdej
wielkosci napedu (Tylko IQ wieloobrotowe)

Zaawansowana sygnalizacja statusu w czasie rzeczywistym
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Charakterystyka serii 1IQ3

Bezkonkurencyjna niezawodnos¢

Zawor musi dziataé niezawodnie. Napedy Rotork 1Q sg
zaprojektowane tak, aby spetnia¢ wymagania przy najtrudniejszych
zastosowaniach i s3 wykonane w technologii gwarantujacej
dtugoletnia, bezawaryjna eksploatacje. Zbudowane na,
sprawdzonym przez ponad 40 lat, uktadzie przeniesienia napedu
Rotork, napedy 1Q trzeciej generacji, charakteryzuja sie licznymi
udoskonaleniami, w tym:

Nowoczesny pomiar pozycji bezwzglednej.

Uproszczone komponenty sterujace.

Wiegksza integralno$¢ bazy, roztaczalna dla wszystkich wielkosci.
Duza odpornos¢ na fatszywe sygnaty.

Konfigurowalne wejscie “udostepniania” silnika napedowego,
ktdre zatrzymuje prace napedu, jesli nie zostanie podany sygnat.

Materiaty obudowy i powtoki ochronne dobrane pod katem
poprawy odpornosci antykorozyjnej.

Niezawodno$¢ urzadzenia zalezy od stopnia ochrony
gwarantowanej przez jego obudowe. W serii IQ zachowano,
skonstruowanga przez Rotork podwojnie uszczelniona, hermetyczna,
nieinwazyjna obudowe o sprawdzonej najwyzszej niezawodnosci
eksploatacyjnej. Bez wzgledu na lokalizacje napedu (strefa
bezpieczna lub niebezpieczna) hermetycznie uszczelniona
obudowa gwarantuje najwyzszy poziom niezawodnosci.

Zarzadzanie napedami

Dzieki nowoczesnemu, dwuwarstwowemu wyswietlaczowi dostep
do danych pozycji, momentu obrotowego, statusu i konfiguracji jest
prosty i natychmiastowy. Ponadto, dane zaworu, napedu i procesu sg
dostepne na ekranie lub w sterowni. Uzytkownik moze wybiera¢ dane
momentu obrotowego, skoku zaworu, wykresy sity, zapisy trendu
obcigzenia, dane pozioméw wibracji i dane produkcyjne napedu

i zaworu oraz przechowywac je jako podstawe do poréwnan oraz

dla dziafar planowej konserwacji i dziatar operacyjnych ,a takze dla
charakterystyki efektywnosci procesu.

Uruchamianie i konfigurowanie napeddw IQ trzeciej generacji
jest szybsze i tatwiejsze niz kiedykolwiek. Nowoscia jest nie

tylko intuicyjny interfejs uzytkownika, lecz takze mozliwos¢
natychmiastowego wykonywania wszystkich operacji i przesytania
danych z rejestratora danych przez dostarczony programator
Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro.

Technologiczne innowacje

Pozycja

W procesie sterowania zaworem, problemem krytycznym jest
precyzyjne wykrywanie pozycji zaworu. Po wielu latach badan,
korzystajac z najnowszych technologii, Rotork wyprodukowat i
opatentowat bezstykowy enkoder absolutny 1Q, ktéry ma tylko
cztery ruchome czesci, funkcje redundancji oraz samokontroli

i posiada mozliwos¢ pomiaru do 8000 obrotéw na wyjsciu.
Odmiennie niz dotychczasowe konstrukcje, ten enkoder absolutny,
ktory jest przetomowym osiggnieciem technologicznym, znaczaco
poprawia niezawodno$¢ wykrywania pozycji zaworu, zapewniajac
takze pomiar pozycji przy braku zasilania.

Wyswietlacz

Dwuwarstwowy wyswietlacz umozliwia wyswietlanie pozycji za
pomocg duzych znakdw, az do -50°C, podczas gdy wyswietlacz
matrycowy wyswietla szczeg6towe nastawienia, status i
wielojezyczne ekrany diagnostyczne. Gabaryty wyswietlacza sg o
30% wigksze. Funkcja podéwietlania zapewnia doskonaty kontrast
nawet w najjasniejszym oswietleniu otoczenia ,a wyswietlacz jest
zabezpieczony szybg ze szkta hartowanego. Mocowana klipsem
dodatkowa ostona jest dostepna jako opcja dla zastosowan w
srodowiskach zapylonych lub o duzym natezeniu promieniowania
ultrafioletowego.

Moment obrotowy

W trzeciej generacji napedow IQ zastosowano, skonstruowany przez
Rotork i eksploatowany z powodzeniem przez ponad 10 lat, czujnik
momentu obrotowego. Moment obrotowy generowany w trakcie
ruchu zaworu wywotuje proporcjonalng reakcje oporu na watku
Slimakowym silnika. Ten opér wytwarza nacisk w piezometrycznym
przetworniku momentu obrotowego, ktdry z kolei przetwarza go
na sygnat napieciowy, wprost proporcjonalny do wyjsciowego
momentu obrotowego generowanego przez naped. Ten sygnat
jest wykorzystywany przez obwéd sterujacy do ograniczania
momentu obrotowego, wskazywania momentu obrotowego w
czasie rzeczywistym i do zapisywania w rejestratorze danych profilu
sity napedzajacej zawor. Teraz, dzieki zwiekszonej integralnosci i
lepszym osiggom czujnika, wykrywanie momentu obrotowego jest
proste, precyzyjne, o duzej rozdzielczosci i niezwykle wiarygodne
przez caty okres eksploatacji napedu. W przeciwienstwie do innych
uzywanych systemoéw, system pomiaru momentu obrotowego 1Q
jest niezalezny od zmian napiecia i temperatury.

Sterowanie

Elementy systemu sterowania, takie jak gtéwna karta sterujaca i
karta interfejsu sieciowego, podobnie jak te uzywane z systemami
sieci lokalnej /field bus/, sa podtgczone poprzez wewnetrzny
system szyng CAN, redukujac oprzewodowanie oraz potaczenia i
zwiekszajac niezawodnos¢.

Redefining Flow Control @




Charakterystyka serii Q3

Zasilanie funkcji sygnalizacji

Dzieki koderowi bezwzglednemu, bateria nie jest wymagana

do wykrywania i sledzenia pozycji. Poniewaz wszystkie dane
konfiguracji i rejestratora danych sa przechowywane w pamieci
trwatej EEPROM, wszystkie nastawy sg bezpieczne, nawet gdy brak
jest zasilania. Tym niemniej, aby podtrzymac dziatanie wyswietlacza
i zagwarantowac aktualizacje zdalnego wskazania, umozliwi¢
rejestracje danych i zaprogramowanie bez zasilania z sieci, bateria
dla sygnalizacji jest dostarczona jako wyposazenie standardowe.
Zredukowane zuzycie pradu sprawia, ze bateria ma wyjgtkowo
dtuga zywotnos¢, a koszty wymiany sg bardzo niskie. Ponadto
dostepna jest opcja dodatkowego modutu zasilania, umozliwiajaca
uzytkownikowi podtaczenie do napedu zasilania 24V w przypadku,
gdy konieczna jest komunikacja z systemami sieciowymi, a gtéwne
zasilanie napedu jest wytaczone.

Optymalizacja pod katem konserwacji

Wszystkie napedy z serii IQ s3 wyposazone w nowoczesny

i precyzyjny rejestrator danych, ktéry umozliwia zbieranie danych
i ich analize dla planowej konserwacji operacji wyszukiwania

i usuwania usterek w zaworach i napedach. Rejestratory

zapisujg nastepujace dane:

Profile momentu obrotowego zaworu
Profile uruchomien roboczych
Zapisy trendu operacyjnego, wibracji i temperatury

Dziennik zdarzen

Ponadto, w napedzie s przechowywane i s dostepne do
przesytania dane zarzadzania dotyczace zaworu i napedu.
Informacje zarzadzania obejmuja:

Czas pracy
Sredni moment obrotowy
llos¢ uruchomien

Statystyke z okresu eksploatacji

W efekcie naszego niezmiennego dazenia do poprawy
zarzadzania napedami i dostarczania wiarygodnych danych dla
zoptymalizowanej konserwacji prewencyjnej, wyposazylismy
napedy IQ trzeciej generacji, w konfigurowalng funkcje alarméw
serwisowych. Parametry alarmu mozna nastawia¢ w sekcji menu
nastawiania zestawu. Parametry te zawieraja:

Poziomy momentu obrotowego otwierania
Poziomy momentu obrotowego zamykania
llos¢ uruchomien na godz.

Catkowita ilo$¢ uruchomien

Catkowitg ilos¢ obrotow

Okresy miedzy serwisami

W napedach IQ trzeciej generacji, te dane mozna przegladac

w czasie rzeczywistym na duzym, dwuwarstwowym wyswietlaczu.
Ponadto, dane mozna przesyta¢ bezprzewodowo programatorem
Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro lub do PC i analizowac korzystajac
z oprogramowania Rotork Insight 2.

Bezpieczna obstuga reczna

W przypadku awarii, przerwy w zasilaniu lub usterki sieci
sterowania, napedy IQ moga by¢ uruchamiane recznie. Reczne
sprzegto i kotko umozliwiajg operatorowi odtgczenie silnika

i niezalezna reczna obstuge zaworu bez ryzyka urazu lub
uszkodzenia zaworu.

Tam gdzie wymaga tego lokalizacja, sprzegto moze by¢
zablokowane w danym potozeniu, aby zapobiec przypadkowemu
lub nieautoryzowanemu recznemu uruchomieniu.

Recznie napedzane ruchy zaworu s rejestrowane i archiwizowane
przez naped. Dzieki unikalnej, trwatej i nieskomplikowanej
konstrukgji enkodera absolutnego, odczyt pozycji jest w napedach
Rotork IQ niezwykle wiarygodny (bez wzgledu na brak lub
obecnos¢ zasilania).

Mozliwos¢ przytaczenia do systemu tgcznosci sieciowej
Dzieki dodatkowej karcie (opcja) naped 1Q moze by¢ kompatybilny
z wieloma réznymi magistralnymi systemami sterowania. Naped
1Q moze by¢ podigczony przewodowo lub bezprzewodowo do
systemu sterowania Rotork Pakscan i moze wspotpracowac

z gtéwnymi dostepnymi protokotami komunikacyjnymi Fieldbus,
w tym: Profibus®, Foundation Fieldbus®, Modbus® i HART®.

Przystosowanie do potencjalnych warunkéw w przysztosci

Trzecia generacje napeddw IQ projektowano z mysla o przysztosci.
Oprocz wysokiego stopnia konfigurowalnych opcji nastawiania,
dzisiejsze napedy charakteryzuja sie elastycznoscia konstrukgji.

Dzieki oprogramowaniu Insight 2 i programatorowi Rotork
Bluetooth® Setting Tool Pro mozna takze wprowadzac¢ aktualizacje
do kazdego napedu. Ta procedura jest chroniona czterema
poziomami zabezpieczen z opcja wytaczenia komunikacji Bluetooth
dla zapewnienia maksymalnego bezpieczenstwa.

o rotori
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Charakterystyka serii 1IQ3

Zdalna obstuga na obiekcie

Zdalna elektronika IQ uzywa tego samego wyswietlacza i

pokretet co cata generacja 1Q3, pozwalajaca na zdalne sterowanie,
konfiguracje oraz pobdr danych z elektroniki oddalonej do 100m od
napedu. Dzieki zastosowanemu interfejsowi konfiguracja i nastawy
sg uproszczone do granic mozliwosci.

Duplikujac kompletng funkcjonalnos¢ 1Q, dane rejestratora

moga by¢ przegladane i pobierane réwniez w stacji zdalnej (RHS)
nawet w przypadku braku bezposredniego dostepu do napedu.
Zasilanie RHS jest zapewnione przez naped i nie wymaga zadnych
dodatkowych przewodow.

- Instalacja przy uzycia standardowego przewodu do 100 m od
napedu

+ Montaz nascienny lub na rurze/stupku
+  Replikuje interfejs 1Q3, wtaczajac nastawy i konfiguracje
.« Zasilanie przez naped (wyjscie 24 VDQ)
« Wersje do stref zagrozonych wybuchem
+ Obudowy IP68 (7 m, 72 godz)
rotorg =

- Podwdjne uszczelnienie

- Daneirejestrator z napedu dostepne na lokalnym wyswietlaczu
z mozliwoscia pobrania

Specyfikacja

Typ Standard Opcja

Niedostepne
potozenie

Obudowa do stref | IP66 /68 (7 m /72 godz.) NEMA 4,
bezpiecznych 4X & 6, Podwdjne uszczelnienie

Obudowa do stref

; ) ATEX, CSA, CSAus i IEC _
niebezpiecznych

Zakres temperatury | 3, 4, 1 70°C (22do +158°F) | 50 °C (-58°F)
otoczenia
Zasilanie Dostarczane z napedu 24 VDC -

Sposéb montazu Scienny lub na rurze/stupku -

Malowanie morskie,

Malowanie proszkowe farba polyestrowa specjalne kolory

Dostepne Rotork Bluetooth” Setting _

narzedzia Tool Pro, Insight2

Sterowanie Bezinwazyjne, Selektor Obudowa z

lokalne blokowalny Lokalne/Stop/Zdalne | blokowanym
Selektor Otwérz/Zamknij dostepem
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Seria napedow wieloobrotowych |

Cechy charakterystyczne napedéw IQ trzeciej generacji:

Wersje zasilania pradem jednofazowym, tréjfazowym i
pradem statym

Obudowy wodoszczelne i do stref niebezpiecznych
Podwdjne uszczelnienie

Pokretta reczne do awaryjnego i fatwego zastosowania
Smarowanie w kapieli olejowej

Nowoczesny, wielojezyczny wyswietlacz dla statusu i nastaw
Szczego6towa rejestracja danych

Nastawianie i odbiér danych dostarczonym programatorem
Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro

Oprogramowanie Insight2 PC do analizy funkcjonowania
zaworu

Intuicyjny interfejs uzytkownika

Wszechstronne sterowanie i elastycznos¢

Q3

H-

Wieloobrotowe, zasilane pradem tréjfazowym napedy elektryczne,
przeznaczone do operacji odcinania lub regulacji przeptywu,
(S2 &S3/Klasa A & B), do 60 uruchomier na godz.

Zakres bezposredniego wyjsciowego momentu obrotowego od
34Nm do 3000 Nm.

Po przytaczeniu przektadni dostepny jest moment obrotowy wyjscia
wieloobrotowego do 43.000 Nm, a dla wyjscia ¢wier¢obrotowego
do 1.000.000 Nm.

. [o]}]

Modulacyjna wersja napedu elektrycznego 1Q3 zasilanego pradem
tréjfazowym, zamiast stycznikéw elektromechanicznych posiada
pdtprzewodnikowy rozrusznik nawrotny. Napedy z tej wersji
posiadaja szybko reagujace obwody zdalnego sterowania. Dla
optymalizacji kontroli pozycji, pétprzewodnikowy rozrusznik
posiada takze funkcje elektronicznego hamowania silnika.

Ten model nie posiada sprzegta “udarowego”/hammer-blow/
Napedy IQM sa odpowiednie dla pracy przy okoto 1200 uruchomien
na godz. (tryb pracy S4/Klasa C).

Po przytaczeniu przektadni dostepny jest wyjsciowy moment
obrotowy do osadzania organu zamykania w napedzie
wieloobrotowym do 3.600 Nm, a w napedzie ¢wieréobrotowym
do 58.000 Nm.

. IQML

Oprdcz wszystkich funkgji napedu elektrycznego IQM zasilanego
pradem tréjfazowym, naped IQLM posiada liniowe wyjscie
zapewniajace site do 150 kN.

. 1QS

Napedy QS to zasilane pradem jednofazowym wersje napedoéw 1Q.
Zakres momentu obrotowego od 65 Nm do 450 Nm.

Po przytaczeniu przektadni dostepny jest wyjsciowy moment
obrotowy jednofazowego napedu wieloobrotowego do 3000 Nm,
a wyjscie napedu ¢wiercobrotowego do 208.500 Nm.

. 1QD

Napedy IQD s3 zasilane pradem statym DC i stanowia wersje
napedow Q. Zakres momentu obrotowego od 34 Nm do 305 Nm.
Dostepne zakresy napiecia: 24V DC, 48V DCi 110V DC, (ograniczenia
wymiarowe/dostepno$¢ napiecia - patrz charakterystyki IQD na
stronie 21).

Po przytaczeniu przektadni dostepny jest wyjsciowy moment
obrotowy napedu wieloobrotowego DC do 1.500 Nm, a wyjscie
napedu ¢wier¢obrotowego do 132.000 Nm.

. Konstrukcje specjalne

Jesli potrzebujesz napedu IQ do obciazen przekraczajacych nasz
standardowy zakres, z przyjemnoscia przedyskutujemy rozwigzania
dostosowane do twych potrzeb.
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Trzecia generacja napedow niepetnoobrotowych

. 1QT

IQT - naped niepetnoobrotowy zasilany napieciem 3-fazowym,

Cechy charakterystyczne napedow IQT trzeciej generacji:

Bezposrednie wyjicie niepetnoobrotowe bez stosowania

dodatkowej przekfadni

Wersje 3-fazowe, 1-fazowe i na prad staty

Obudowy do stref bezpiecznych i zagrozonych wybuchem

Podwdjne uszczelnienie IP68 (7m/72 godz.)
Kota reczne do awaryjnego zastosowania

Zebatki zanurzone w kapieli olejowej

. IQTF

Napedy niepetnoobrotowe sa tez dostepne w wersji z petnym kotem
zebatki, co pozwala na stosowanie w aplikacjach wieloobrotowch

Specjalne rozwigzania

1-fazowym lub 24VDC zaprojektowany do uktadéw odcinajacych i
pozycjonowania (S2 i S3/ klasa A i B) do 60 uruchomier/godzine

Bezposredni dostepny moment znamionowy w zakresie
50 do 2000Nm

. IQTM

Wersja regulacyjna napedu IQT zaprojektowana do instalacji
wymagajacych przesterowania nawet 1200 razy/godzine (S4/Klasa
Q). Jest wyposazona w szybko reagujace obwody sterowania dla
dokfadniejszej regulacji.

z trzpieniem niewznoszacym. Ta opcja jest typowo uzywana dla
wolnozmiennych rozwiagzan wymagajacych wysokiego momentu
obrotowego. Na przyktad zawory dtawiace i wieloportowe.

Jedli potrzebujesz napedu IQT do rozwigzan nieobjetych naszym

standardowym zakresem, z checig przedyskutujemy mozliwos¢
przygotowania rozwigzania dedykowanego.

Zaawansowany, intuicyjny wyswietlacz dostepny w jezyku
polskim dla sprawdzenia statusu, analizy informacji i nastaw

Szczegotowy rejestrator danych

Zabezpieczona komunikacja Bluetooth/IR pozwalajaca na pobér
danych oraz wgranie konfiguracji do wielu napedow

Darmowe oprogramowanie Insight2 do analizy pracy armatury

Proste sterowanie i wysoka elastycznos¢

Automatyczna nastawa pozycji krancowych

Zasilanie elektryczne

3-fazowe
1-fazowe
DC

3-fazowe
1-fazowe
DC

3-fazowe
IQTF 1-fazowe
DC

3-fazowe
IQTFM 1-fazowe
DC

Rodzaj napedu

Niepetnoobrotowy
odcinanie/pozycjonowanie

Niepetnoobrotowy
petna regulacja

Petnoobrotowy
odcinanie/pozycjonowanie

Petnoobrotowy
Petna regulacja

Rezim pracy

60 uruchomien/godzine
S2/S3 - 25%
Klasa A+B

1200 uruchomieri/godzine
S4 - 50%
Klasa C

60 uruchomieri/godzine
S2/S3 - 25%
Klasa A+B

1200 uruchomieri/godzine
S4 - 50%
Klasa C

Zakres momentow

50-2,000 Nm

50-2,000 Nm

50-2,000 Nm

50-2,000 Nm
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Zaawansowana technologia

1 Sterowanie reczne

Naped bezposredni i pokretto reczne z przektadnia zebatg dobrang dla
efektywnej recznej obstugi zaworu. Naped reczny jest niezalezny od
napedus silnikowego i jest wybierany blokowalng dzwignia hand/auto
(tryb reczny/automatyczny) dla bezpiecznego prowadzenia pracy,
nawet gdy silnik jest w ruchu.

Naped silnikowy ma zawsze priorytet, chyba ze dzwignia trybu reczny
/automatyczny jest celowo zablokowana w potozeniu “hand

drive” (naped reczny). Dziatanie “udarowe” zwigzane z poslizgiem
mechanizmu zapewniajg zaréwno bezposrednie pokretta reczne jak i
pokretta reczne z przektadnia zebata.

2 Zabezpieczanie przed dziataniem warunkéw srodowiskowych

Podwadjnie uszczelniony przedziat podfaczenia elektrycznego Rotork
sprawia, ze obudowa napedu jest hermetyczna i zabezpiecza naped
przed dziataniem warunkéw Srodowiskowych przez caty okres
eksploatacji napedu. Uzywanie programatora Rotork Bluetooth

Setting Tool Pro sprawia, ze nie ma potrzeby demontazu pokryw do
uruchamiania, regulacji, analizy lub dostepu do rejestru danych napedu.

3 Wyswietlacz

Nowoczesny, dwuwarstwowy wyswietlacz jest znacznie wiekszy,
bardziej wyrazny i ma szeroki zakres kata widzenia, a dzieki temu jest
bardziej czytelny, nawet z dalszej odlegtosci. W trybie normalnym
wyswietlacze ciektokrystaliczne wskazujg potozenie zaworu i moga
pracowac w zakresie temperatury -50 °C do 70 °C.

Matryca warstwowa zapewnia wysoka rozdzielczo$¢ ekranu dla potrzeb
nastawien menu, statusu, alarmu i graficznych rejestréw danych,

takich jak profile momentu obrotowego zaworu. Diody sygnalizacji
pozycji (czerwona, z6tta i zielona) sg rozmieszczone na kazdym

boku ekranu (podwojone). Wszystkie elementy sg chronione 13 mm
szyba ze szkfa hartowanego, a dodatkowo moze by¢ dostarczona
ostona zabezpieczajaca przed czynnikami Sciernymi (piasek) i
promieniowaniem ultrafioletowym.

Controls
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Zaawansowana technologia

4 Lokalne elementy sterowania

Lokalne przetaczniki open/close (otworz/zamknij) i przetacznik trybu
Local/Stop/Remote (tryb lokalny/stop/zdalny) sa magnetycznie
sprzezone z odpowiednimi przetacznikami i nie przechodza przez
pokrywe sterowania. To jeszcze bardziej poprawia chermetyczno$¢
obudowy Q.

5 Kontrola pozycji

Unikalny, opatentowany przez Rotork, bezwzgledny czujnik pozycji jest
niezwykle precyzyjny i standardowo moze stuzy¢ do pomiaru do 8.000
obrotéw na wyjsciu. Majac tylko cztery aktywne czesci, jest bardzo
prosty i wytrzymaty oraz zapewnia wiarygodne wykrywanie pozycji
bez wzgledu na stan zasilania elektrycznego. Ma takze wbudowane
funkcje redundancji i samokontroli.

6 Sprawdzony uktad przeniesienia napedu

Uktad przeniesienia napedu i silnik jest zaprojektowany zgodnie

z zasadami stosowanymi od ponad czterdziestu lat. Prosty, niezawodny
i wytrzymaty , z komponentami zanurzonymi w kapieli olejowej (na caty
okres eksploatacji).

7 Roztaczalne podstawy

Dla wszystkich wielko$ci napedu typy podstawy oporowe;j i
nieoporowej sa dobrane do przektadni, co utatwia montaz. Jesli naped
wieloobrotowy musi zosta¢ zdemontowany, podstawa moze zosta¢
pozostawiona na zaworze, aby utrzymac jego pozycje. Wszystkie
podstawy sa zgodne z normami dla przytaczy 1S05210/1S05211 lub
MSS SP 102/MSS SP 101.
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Zalety konstrukcji - niezawodnos¢

Niezawodnos¢ dzieki prostocie

Seria 1Q taczy prosta kontrukcje z petna ochrona zeby zapewnic
najbardziej niezawodne sterowanie armatura. Dzieki zaawansowanej
specyfikacji 1Q okazuje sie najbardziej wszechstronnym napedem
armatury, ktéry oferuje najefektywniejsza obstuge i najlepsze
narzedzia diagnostyczne.

Najwazniejsze zabezpieczenie

Dysponujac ogromnym doswiadczeniem w stosowaniu napeddw
elektrycznych, Rotork opracowat $wiatowy standard dla
zabezpieczenia wnetrza napedu. Napedy musza dziata¢ niezawodnie
w kazdym $rodowisku, od pustyni do tundry, w gtebinach

morskich i pod ziemig, tam gdzie zalewanie wodg, wilgotnos¢,
ekstremalnie wysokie i niskie temperatury, promieniowanie
ultrafioletowe i atmosfera korozyjna sa norma. Rotork doskonale
rozumie, ze najwazniejszym czynnikiem niezawodnosci napedu

jest zabezpieczenie go przed szkodliwym dziataniem Srodowiska
zewnetrznego - krotko méwigc obudowa napedu.

Podwadjne uszczelnienie = podwadjna ochrona

Obudowa IQ jest wykonana wg standarddw szczelnosci IP68*.

Jest ona catkowicie wodo i pytoszczelna oraz nie wymienia powietrza
z otoczeniem. System 'podwajnego uszczelnienia' Rotork zapewnia
ochrone komponentéw wewnetrznych, odzielajac je od potaczen
kablowych oraz od przedziatu terminalu poprzez jego uszczelnienie.
Szczelnosc jest rbwniez zapewniona podczas instalacji napedu

przy zdjetej obudowie terminalu, gdyz posiada on uszczelnienie
niezalezne od pozostatej czesci urzadzenia.

*7 metréw przez 72 godziny (NEMA Typ 4/4X/6 i strugoszczelno$c IP66 (100L/
min. na odlegtosci 2,5 do 3 m przez 3 minuty).

Budowa nieinwazyjna - uszczelnienia na caty cykl zycia napedu

Pokrywy 1Q nie musza by¢ zdejmowane przy rozruchu w miejscu
montazu. Wszystkie nastawy i regulacje wykonuje sie dostarczonym
programatorem Rotork albo poprzez promieniowanie podczerwone
albo bezprzewodowg komunikacje Bluetooth. Po zmontowaniu

w kontrolowanym $rodowisku w naszych zaktadach produkcyjnych,
wymiany powietrza sg wyeliminowane - wszystkie wewnetrzne
komponenty sa catkowicie zabezpieczone na caty okres eksploatacji
napedu. Okreslenie ,budowa nieinwazyjna” przetacznikdw
wybierakowych sterowania oznacza, ze zadne ruchome watki nie
przechodza przez konstrukcje obudowy.

Pomiar momentu obrotowego

Wiarygodny i precyzyjny pomiar sity dziatajacej w pracujgcym
napedzie ma fundamentalne znaczenie dla zapewnienia ochrony
zaworu i napedu. W napedach serii IQ wykorzystano technologie
wyprébowana i sprawdzong w przemysle. W napedach z serii 1Q,
zamontowano uzywany przez ponad 10 lat piezoelektryczny czujnik
momentu obrotowego produkgji Rotork. Teraz dzieki miniaturyzacji
jest lepiej chroniony, a jego niezawodnos¢ zwiekszona. Precyzyjny,
powtarzalny pomiar momentu obrotowego jest niezalezny od zmian
czestotliwosci, napiecia i temperatury.

Pomiar pozycji

W procesie sterowania zaworem, problemem krytycznym jest
precyzyjne wykrywanie pozycji zaworu. Po wielu latach badan,
korzystajac z najnowszych technologii, Rotork wyprodukowat

i opatentowat bezstykowy enkoder absolutny IQ, ktéry ma tylko
cztery aktywne czesci, funkcje redundancji oraz samokontroli i moze
dokonywac¢ pomiaréw do 8.000 obrotéw na wyjsciu. Odmiennie niz
dotychczasowe konstrukcje, enkoder ten, ktéry jest przetomowym
osiggnieciem technologicznym, znaczaco poprawia wiarygodnosé¢
odczytu pozycji zaworu, bez potrzeby zasilania.
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Zalety konstrukgji - bezpieczenstwo i ochrona

Zgodnos¢ z wymaganiami przeciwwybuchowymi
Napedy IQ trzeciej generacji spetniaja wymagania przeciwwybuchowe
okreslone w ponizszych normach miedzynarodowych:

ATEX 11 2GD ¢

IECEx

FM3615

CSA EP to C22.2 No 30-M

Programator Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro spetnia
wymagania norm:

ATEX 1 1G
FM3610
Kanada CSA - C22.2 No.157-92

Szczegoty certyfikacji do stref niebezpiecznych i bezpiecznych,
patrz Rozdziat 2, strona 27.

Korekcja faz zapobiega uszkodzeniu zaworu wskutek
nieprawidlowego podtaczenia przewodéw

Automatyczna korekcja faz Rotork Syncrophase zapobiega
uszkodzeniom zaworu w skutek nieprawidtowego podtaczenia
przewodow poprzez ciaggte monitorowanie faz tréjfazowego
zasilania. Syncrophase odbiera przesuniecie fazowe nadchodzacej
fazy i uaktywnia odpowieni stycznik, aby silnik obrdcit sie

w odpowiednim kierunku.

Zabezpieczenie przed brakiem fazy*

Modut mocy 1Q monitoruje wszystkie trzy fazy zasilania
elektrycznego. Jesli zaniknie jedna lub wiecej faz, system sterowania
zatrzymuje dziatanie napedu nie dopuszczajac do pracy silnika na
"jednej fazie” i w efekcie przepaleniu uzwojenia. Na wyswietlaczu
napedu wyswietli sie komunikat “phase lost” (zanik fazy), dostepna
jest takze zdalna sygnalizacja z konfigurowalnych stykéw sygnalizacji.

* tylko dla 3-fazowych napedéw IQ

Zabezpieczenie przed zakleszczeniem zaworu

Najwieksze obciazenie robocze wystepuje podczas wysuwania
elementu zamykajacego zawdr z gniazda, gdzie sity dziatajace sa
najwieksze lub gdy zawér rzadko uruchamiany jest zakleszczony.
Naped IQ ma zaprogramowany uktad elektroniki ,ktory doskonale
radzi sobie w takich sytuacjach, zapewniajgc tym samym niezawodne
funkcjonowanie zaworu wraz z ochrong zaworu i napedu.

Jedli zaktada sie mozliwo$¢ zakleszczenia zaworu, jak w przypadku
zasuwy klinowej, wytaczniki momentu obrotowego moga zostac
zbocznikowane dla konfigurowalnej czesci drogi od gniazda zaworu.
To pozwala na zwiekszenie momentu obrotowego 1,5- krotnie
podczas wysuwania zawieradta z gniazda zaworu. W wiekszosci
przypadkéw, przyktadanie dodatkowej sity wysuwa zakleszczony
zawdr i umozliwia kontynuowanie operacji. Po osiggnieciu
nastawionej pozycji obejscia wytacznika momentu obrotowego, na
dalsza cze$¢ drogi wylacznik momentu obrotowego wraca do swej
wartosci zadanej. Jesli ten dodatkowy moment obrotowy jest wcigz
za maty do wywotania ruchu zawieradta, to naped IQ rozpoznaje, ze
zawdr jest zakleszczony i zatrzymuje operacje w ciggu kilku sekund
nie dopuszczajac do uszkodzenia zaworu lub spalenia silnika.

Termostatyczne zabezpieczenie napedéw IQ

W przypadku przegrzania dwa termostaty wbudowane w uzwojenia
silnika odczytujg bezposrednio temperature i samoczynnie
wytaczajg obwdd sterujacy napedem.

Auto test i diagnoza (ASTD)

Podstawowe obwody operacyjne wykonuja automatyczny
auto test, aby zagwarantowac prawidtowe dziatanie napedu.
W przypadku zdiagnozowania usterki, informacja jest
automatycznie prezentowana na wyswietlaczu. W tym samym
czasie funkcjonowanie napedu moze zostac¢ wstrzymane, aby
umozliwi¢ badanie na miejscu instalacji.

Ochrona przy szybkiej zmianie kierunku

Gdy naped otrzyma rozkaz natychmiastowej zmiany kierunku,
automatyczny obwdd zwtoczny nie dopuszcza do obciazen udarowych,
ktére moga spowodowac niepotrzebne zuzycie trzpieni zaworu

i przektadni. Zwtoka ogranicza takze udary pragdowe na styczniku.

Pomiar wibracji

Wibracja moze niszczaco oddziatywac na funkcjonowanie i trwatos¢
wyposazenia instalacji ,a jej skutki sie kumuluja. Poziomy wibracji
moga znaczaco sie roznic zaleznie od warunkdéw procesu, takich jak
rozruch i wytaczenie, kawitacja zaworu i rézne natezenia przeptywu
trudne do wychwycenia przeno$nymi przyrzadami pomiarowymi.
Napedy z serii IQ majg wbudowany czujnik wibracji, ktéry mierzy

i wytapuje poziomy wibracji w zakresie 10Hz do 1 kHz (RMS- warto$¢
$rednia kwadratowa) i przyspieszenie szczytowe (maksimum g)

w trzech osiach (x, y i z). Rejestry trendu wibracji mozna przegladac
na wyswietlaczu lub przesytac do urzadzenia podrzednego

i przegladac korzystajac z oprogramowania Insight2.
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Zalety konstrukgji - inteligentna komunikacja

Wsparcie przez caty okres eksploatacji napedu

Dzieki funkcji bezprzewodowej komunikacji Bluetooth,
wbudowanemu rejestratorowi danych i nowemu dwuwarstwowemu
wyswietlaczowi, napedy IQ oferujg wyjatkowe wsparcie dla
prowadzenia lokalnych analiz i konfiguracji. Kolejne udoskonalenie
to oprogramowanie Insight2, ktére umozliwia uzytkownikowi petny
dostep do analizy danych i konfiguracji. Dzigki bezkonkurencyjnej
ogdlnoswiatowej sieci serwisowej Rotork, porada eksperta jest
zawsze w zasiegu reki.

Zdalna diagnostyka - Bluetooth

Programator Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro umozliwia
pobieranie i przesytanie danych z rejestratora i plikéw
konfiguracyjnych. Narzedzie jest iskrobezpieczne i moze by¢
stosowane w strefach niebezpiecznych. Transfer plikéw i wymiana
danych odbywa sie w technologii bezprzewodowej Bluetooth
pomiedzy napedem, programatorem Rotork Bluetooth® Setting Tool
Pro i komputerem PC.

Narzedzia komputera PC- Insight2

Program narzedziowy Rotork Insight2 umozliwia przegladanie,
konfiguracje i analize konfiguracji nastawien i informacji rejestratora
danych dla udostepnionych przez Rotork Bluetooth napeddw.
Interaktywna aplikacja jest intuicyjna (przejrzyste opisy menu),

Co sprawia, ze jest prosta i szybka w obstudze.

Wszystkie napedy z wkaczona funkcja Bluetooth maja wbudowany
rejestrator danych. Rejestrator danych zbiera i rejestruje
funkcjonowanie sygnatu sterujacego zaworu, napedu, danych
statusu, ktére moga by¢ przegladane lokalnie na wyswietlaczu lub
komputerze PC dzieki oprogramowaniu Insight2. Dane rejestratora
s 0znaczane godzing i data oraz moga by¢ przegladane kolejno
zdarzenie po zdarzeniu. Oprogramowanie Insight 2 pozwala
uzytkownikowi wstepnie programowac¢ zadania dla napedu na
komputerze PC, przesytac je do programatora Rotork Bluetooth®
Setting Tool Pro, a nastepnie przesytac je do napedu lokalnego

w instalacji. Zadania te moga by¢ dedykowane dla konkretnych
napedéw wedtug typu lub numeru fabrycznego i sa chronione
hastem dla zwiekszenia bezpieczenstwa.

Standardowe zadania to: pobieranie konfiguracji napedu

i rejestratora danych, modyfikacja napedu i konfiguracja opgji.
Zabezpieczenie hastem jest dostepne w oprogramowaniu
Insight2 i w napedach, aby nie dopusci¢ do nieuprawnionej badz
przypadkowej modyfikacji parametréw konfiguracji napedu.

Kluczowe charakterystyki

Przegladanie i modyfikowanie na PC specyfikacji i konfiguracji
napedu

Uruchomienia zaworu i napedu w zaleznosci od pozycji
Zapisy trendu profili referencyjnych zaworu

Profil momentu obrotowego zaworu, $redni i chwilowy moment
obrotowy otwierania/zamykania w zaleznosci od pozycji zaworu

Przeglad i modyfikacja opcjonalnej karty konfiguracji

Rejestr statusu sterowania i pracy napedu

Wstepne programowanie zadan na komputerze PC i przesytanie
ich do napeddw przez programator Rotork Bluetooth® Setting
Tool Pro. Oprogramowanie Insight2 wymaga komputera PC

zinterfejsem Bluetooth opartym na systemie operacyjnym
Microsoft TM Windows XP lub nowszym.
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Zalety konstrukgji - inteligentna komunikacja

Lokalna diagnostyka i programowanie

Duzy, dwuwarstwowy wys$wietlacz o wysokiej rozdzielczosci
ze znakami pozycyjnymi o wysokosci 25mm, charakteryzuje
sie znakomita widocznoscig w kazdych warunkach oswietlenia
i z kazdego kierunku podgladu. Sktada sie ze statycznego
wyswietlacza pozycyjnego z duzym kontrastem i w petni
konfigurowalnego, ciektokrystalicznego ekranu matrycowego,
co umozliwia tatwiejsza, bardziej intuicyjna dla uzytkownika
konfiguracje i analize danych dotad niespotykang w Swiecie
automatyki napedow.

Konfigurowalne ekrany podstawowe

Kombinacja ekranu statycznego i matrycy punktowej oferuje
teraz cztery konfigurowalne ekrany podstawowe dostepne dla
uzytkownika. Te cztery ekrany wskazuja parametry najczesciej
wymagane do szybkiej analizy dziatania napedu:

Informacja o pozycji ze statusem

Informacja o pozycji, z momentem obrotowym, (wersja
analogowa)

K 30 40 50 60 70

100

Informacja o pozycji, z momentem obrotowym (wersja cyfrowa)

Marmert

Fozycias

Programator Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro umozliwia tatwy

dostep do kazdego z tych ekranéw przez naci$niecie odpowiedniego

przycisku. W menu ustawiert mozna takze wybrac jeden z tych
czterech ekranéw, aby byt ciggle wyswietlany.

Menu ustawien przyjazne dla uzytkownika

Pojedyncze nacisniecie przycisku na programatorze Rotork
Bluetooth® Setting Tool Pro otwiera menu ustawien przyjazne dla
uzytkownika. To menu jest tak zaprojektowane i skonstruowane,
aby zredukowac konieczno$¢ postugiwania sie pisemng instrukcja.
Duze, wyrazne znaki w kilku wersjach jezykowych sprawiaja, ze
programowanie i konfiguracja nigdy przedtem nie byly tak fatwe.

LogDanuck

Ochion:
Dornysing

Graficzny rejestrator danych

Teraz w rejestratorze danych mozna przegladac lokalnie wieksza
ilos¢ danych i wieksza ilos¢ ekrandéw analitycznych. Ekrany
rejestratora danych sg wyswietlane na ekranie matrycowym

168 x 132 piksele i moga przedstawiac wykresy, poczawszy od
momentu obrotowego w funkgji pozycji az do statystycznych
danych operacyjnych.

Profil Mormentow
Zarnkni Poz5l ANz

Fozigcia

Profil Startow
Otwors Fom
1867

g
166 7
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Zalety konstrukgji - inteligentna komunikacja

Zarzadzanie napedami Konfigurowalne alarmy serwisowe

Uzytkownik moze zapisywac nie tylko te informacje, ktére dotycza W celu zoptymalizowania konserwacji prewencyjnej, napedy z serii
napedu, ale takze te dotyczace zaworu i przektadni. Te informacje IQ 3-generacji wyposazono w funkcje konfigurowalnego alarmu
to dane konstrukgji (klasa, wielko$¢, przetozenie i inne) wraz serwisowego i alarmu konserwacyjnego. Parametry alarmu to:

z informacjami serwisowymi (data uruchomienia, data serwisu itp.). . . .
« Poziomy momentu obrotowego otwierania

- Dane napedu
pe - Poziomy momentu obrotowego zamykania

Momena0Tl

+  Danezaworu ‘- . .
« Rdzne poziomy wytaczania:

llo$¢ uruchomien na godz.
Catkowita liczba uruchomien
Catkowita liczba obrotow
Okresy miedzyserwisowe

Ualue Typs

Lzl

Ualve Manf
Tup rediunm Lalue Fluid
Termg rsdiunm
Bllyzokiflarmy IS 7

ygla
Seruwis
Wyglaczons

<

2l
Gearierial

-F

Kod QR- kod paskowy 2d

Kod QR lub dwuwymiarowy kod paskowy moze by¢ generowany
na dwuwarstwowym wyswietlaczu. Kod mozna zeskanowac za
pomoca Smartphona. Kod umozliwia uzytkownikowi szybkie
potaczenie ze strona internetowa Rotork w celu uzyskania

+  Historia serwisowania informacji i pomocy On-line.

Hota

Pomoc Rotork- w trybie on-line

Rotork posiada rozlegta, ogélnoswiatowa sie¢ serwisowg wspierajaca
klientéw bez wzgledu na to, gdzie sie znajduja. Wyszkoleni
specjalisci Rotork pracujacy w sieci naszych biur i centréow obstugi sg
w kazdej chwili do dyspozycji klienta.

Aby skontaktowac sie z Rotork, prosze wejs¢ na nasza strone
internetowa visit www.rotork.com

rotori
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Zalety konstrukgji - opcje zastosowan

Standardowa specyfikacja 1Q oferuje kompleksowe
funkcje sterowania i sygnalizacji o niezréwnanej
elastycznosci. Napedy z serii IQ, wyposazone

w wieloobrotowe i niepetnoobrotowe przekfadnie,
moga spetniac najwyzsze wymagania momentu
obrotowego i docisku zaworu. Szereg wielkosci zaréwno
dla wieloobrotowych jak i niepetnoobrotowych
zastosowan do zaworéw i klap jest dostepny na stronie
www.rotork.com

Ponadto, dostepna jest gama opcji uzytkowych dla szerokiego
zakresu zastosowan, a niektdre z nich oméwiono bardziej

szczegbtowo ponizej.

Zabezpieczenia ognioodporne

Spetniajaca wymagania wytrzymywania 30 minut w temperaturze
1093°C wedtug krzywej ogniowej UL1709, klejona, ochronna
powtoka przeciwogniowa pozwala zachowac podglad wyswietlacza
i mozliwos¢ demontazu pokryw napedu, co rownocze$nie zmniejsza
wymiary napedu. Dostepne sg réwniez koce ognioodporne

i skrzynki. Wiecej informacji podano w instrukcji PUB000-004.

Ochronna powtoka przeciwogniowa ER na napedzie z serii IQ.

Zawory do pracy w wysokich temperaturach- rozszerzalnos¢
trzpienia

Zawory catkowicie uszczelnione, takie jak sztywne lub elastyczne
zasuwy klinowe, moga w wysokich temperaturach znacznie sie
rozszerzac, co moze spowodowac uszkodzenie lub rozszczelnienie
zaworu. Kompensator docisku Rotork eliminuje naprezenia
wewnetrzne spowodowane rozszerzalnoscig cieplng i zapewnia
utrzymanie petnej szczelnosci zaworu podczas schtadzania.

Kompensator docisku Rotork.

Niska temperatura

Standardowe napedy z serii IQ sg przystosowane do pracy
w temperaturach od -30°C do 70°C. Dostepne sg opcje
przystosowane do pracy w temperaturach do -50 °C.

Wyijscie liniowe

Przystawka liniowego napedu Rotork przetwarza obrotowy moment
wyjscia napedu 1Q w ruch liniowy na wyjsciu, potrzebny dla zaworéw
grzybkowych i przepustnic. Zaréwno zawory regulacyjne jak

i odcinajace moga by¢ wyposazane w napedy IQML i IQL.

Klapy

Klapy jedno i wielotopatowe mogg by¢ napedzane bezposrednio lub
przy pomocy ramienia dzwigniowego.

Projektowanie napeddw do specjalnych zastosowan
i warunkéw roboczych

W ciaggu ponad 50 lat obecnosci na rynku zaworéw i kontroli przeptywu
Rotork zdobyt wiedze, doswiadczenie praktyczne i elastycznosé
niezbedne do projektowania i dostarczania klientom rozwigzan
przystosowanych do ich konkretnych wymagan. Prosze kontaktowac
sie z naszymi specjalistami sprzedazy, serwisu, modernizacji lub
zastosowan, aby przedyskutowac specyficzne wymagania.

Serwis u klienta Rotork - RSS

Serwis u klienta Rotork zapewnia specjalistyczny zakres
serwisowania, projektowanie i modernizacje oraz stanowi
potwierdzenie innowacyjnosci Rotork w praktyce. Przez caty
okres dziatalnosci Rotork, ustugi posprzedazowe, takie jak
modernizacja i konserwacja, byty rozwijane w celu wspierania
klientéw i wzmacniania wiodacej pozycji Rotork na rynku.

W rezultacie, Rotork jest obecnie w wielu krajach wiodacym
dostawca ustug w dziedzinie mechanizacji zaworéw.

| rotori

& Site Services
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Systemy sieciowe

Nowoczesne zaktady wymagaja komunikagji

az do poziomu instalacji. Dyrektorzy zaktadéw
zadajg wiekszej ilosci informacji jednoczesnie przy
zastosowaniu coraz szybszych mediéw transmisji
danych. Operatorzy procesu potrzebuja petnej
kontroli urzadzen przez catg dobe. Szefowie dziatow
konserwacji i utrzymania ruchu zadaja informacji,
aby zakres serwisowania mogt by¢ ekonomicznie
zaplanowany.

Aby zaspokoic te zgdania, projektanci opracowali lokalne sieci
komunikacyjne, umozliwiajace komputerowe sterowanie

i monitorowanie kazdego krytycznego elementu instalacji.
Komputery te sg przyporzadkowane do operacji zarzadzania i prac
konserwacyjnych w obrebie ich wtasnej sieci, wymieniajac dane

0 urzadzeniach i procesach przez siebie kontrolowanych.

Dostep do Ethernet

Koordynator
bezprzewodowy

Stacja
gtéwna P3

\ Dostep do

podgladu i

komputera
nadrzednego

_____ StacjagtownaP3,
©Ores | montowane w
terenie

O | I I L ! |
= [l & - 2

Integracja sterownikéw instalacji poprzez facznosé sieciowa
to cecha wyrézniajaca napedy Rotork od wielu lat.

Korzystanie z magistralnych systemoéw sieciowych sprawia,
Ze instalacja, a nastepnie sterowanie i monitoring jest prostym,
szybkim i niezawodnym dziataniem.

Napedy Rotork, dzieki zaimplementowaniu w procesie produkgcji
odpowiedniej karty sieciowej (opcja) sa kompatybilne z wieloma
systemami komunikacji sieciowej i sterowania procesu.

Nasz wiasny system Pakscan oferuje nowoczesne sterowanie
napedem (przewodowe i bezprzewodowe) podobne do sieci
sterowania w dostepnych systemach Profibus®, Foundation
Fieldbus®, Modbus i HART®. Innowacyjna technologia wzbogacona
dogtebna znajomoscia systemoéw magistralnych sprawia, ze Rotork
zawsze dostarcza idealne rozwigzania dla systemu sterowania.

Wiecej informacji oraz linki do dokumentacji innych sieci
podano w instrukcji PUB058-001 Rotork Network Compatibility
(kompatybilnos¢ sieci Rotork).

J_ "wma
Bezprzewodowa REPEATER ¢ .
siec¢ Pakscan [r [

Inne urzadzenia, takie
v jak czujniki temperatury,
: _.-=="" mozna podfaczaé
V: e za posrednictwem
L bezprzewodowej
przystawki Modbus
(WMA)

Dwuprzewodowa petla
pradowa Pakscan

Bezprzewodowa i przewodowa sie¢ Pakscan

T



Specyfikacja napedu

Na nastepnych stronach opisano szczegétowo funkcjonowanie Rozdziat  Tytut Strona
i parametry napedéw z serii |Q.

1 Zestawienie charakterystyk funkcjonalnych 20
Prosze korzystac z ponizszego spisu tresci, aby utatwic sobie
dotarcie do poszukiwanej informacji. 2 Sprzegta napedu 25

Specyfikacja standardowa

3 Wstep 27
4 Wytyczne doboru napedu do typu zaworu 28
5 Specyfikacja projektowa 29
5.1 Wartosci znamionowe obcigzenia 29
5.2 Projektowa trwatosc eksploatacyjna 29
53 Wibracja, wstrzas i hatas 30
5.4 Przytacze zawér — naped 30
5.5 Temperatura robocza 31
6 Certyfikowane obudowy dla strefy

bezpiecznej i strefy niebezpiecznej 31
6.1 Obudowy dla strefy bezpiecznej 31
6.2 Obudowy dla strefy niebezpiecznej 32
7 Normy prawne 33
8 Zasilanie, sterowanie i sygnalizacja 34
8.1 Zasilanie 34
8.2 Sterowanie lokalne, sygnalizacja i nastawianie 35
8.3 Zdalne sterowanie i sygnalizacja 37
8.4 Opcje sterowania sieciowego 39
9 Zabezpieczenia i charakterystyki robocze 40
10 Komponenty 42
10.1 Pokretto reczne 42
10.2 Smarowanie 43
10.3 Powtoka ochronna napedu 43
10.4 Silnik 44
10.5 Modut zasilania 45
10.6 Czujnik momentu obrotowego 45
10.7 Czujnik pozycji 45
10.8 Modut sterujacy 46
10.9 Dtawiki/wpusty kablowe 47
10.10 Przytacza 47
10.11 Okablowanie 47
10.12 Bateria 47
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Naped IQ zasilany pradem tréjfazowym - Zestawienie charakterystyk

funkcjonalnych
1 Zestawienie charakterystyk funkcjonalnych

obr./min przy czestotl. 50 Hz
obr./min przy czestotl. 60 Hz

Predkosci wyjsciowe napedu

18 24 36 48 72 96 144 192
21 29 43 57 86 115 173 230

Wielkos¢ napedu  Moment obr.? - Ibf.ft

IQ10 - | = f = = [ = | = [ [ |
25 25 25 25 25 25
112 s m s e s
60 60 60 50 35 30
Q18 e s [ e e e
80 80
1Q19 I ITECT TSST (RSN [EC N ) D —
100 100 100 100 100
1Q20 o283 203 203 203 76 2 02
150 150 150 150 130 105 75"
125 ________
70 110"
Q35 ________
190"
140 ________
300
Q70 ________
1,100 1,100 950 550 475" 400"
1Q90 ©20% 2030 1700 1355 1355 1020 8es'  730'
1,500 1,500 1,250 1,000 1,000 750 640" 540"
Q91 ! { | |1 [
1,000 1,000’
Q95 ! { {1 | [
2,200
UWAGI:
1. Ze wzgledu na zjawisko bezwtadnosci i szybsze zuzywania sie sprzegta gwintowanego, predkosci niezalecane dla zastosowan
bezposrednio montowanych na zasuwach.
2. Warto$¢ momentu obrotowego to maksymalne nastawienie momentu obrotowego w obydwu kierunkach. Moment utyku

bedzie 0 1,4 do 2 razy wiekszy od tej wartosci zaleznie od predkosci i napiecia.

Jesli maksymalny moment obrotowy jest potrzebny na dtugosci wiekszej niz 20% drogi/skoku zaworu, nalezy skontaktowac sie z Rotork.

rotori
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Napedy z serii I1Q zasilane jednofazowym pradem zmiennym i pragdem statym

Charakterystyki funkcjonalne napedu IQ zasilanego jednofazowym pradem zmiennym
Predkosci wyjsciowe napedu

obr./min przy
czestotl. 50 Hz 18 24 36 48 72 96 144

obr./min przy
czestotl. 60 Hz

Wielko$é napedu  Moment obr.2 - Ibf.ft
Q512 e e 4 a0 3025
48 44 33 30 22 18

21 29 43 57 86 115 173

1520 e
122 96 96 92 74 59 441

Ias35* S0 a0 30300 20 s
332 295 258 236 170 140

100’

Predkosci wyjsciowe napedu

Obroty/minute | 18 | 24 | 36 | 48 |

Wielkoé¢ napedu  Moment obr.2 - Ibf.ft
1QD10 x4 w37
25 25 23 20

ootz e e e s
50 50 45 40
oots [
80
2o e s e e
120 120 100 80

ooas B [ O s
225 225 190 150

Napigcie zasilania pradem statym 24V 48V 110V
v v v
X v v
X v v
X X v
X X v

UWAGI:

1. Predkosci wyjsciowe napedu rzedu 144/173 obroty na minute nie sa zalecane dla napedéw montowanych bezposrednio na zasuwach.

2. Warto$¢ momentu obrotowego to maksymalne nastawienie momentu obrotowego w obydwu kierunkach. Moment utyku bedzie

o 1,4 do 2 razy wiekszy od tej wartosci zaleznie od predkosci i napiecia.
3. Naped 1QS35 niedostepny w wersji zasilania 115 V.

Jesli maksymalny moment obrotowy jest potrzebny na dtugosci wiekszej niz 20% drogi/skoku zaworu, nalezy skontaktowac sie z Rotork.
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Zestawienie charakterystyk funkcjonalnych napedéw IQ

Dane mechaniczne

Wielkos¢ napedu 10 19 35 40 40 91 95
1Q,1Qs, 1QD, IQM 12 20 70 70
18 25 (90)'

Wielkos¢ kotnierza
MSS SP-102 FA10 FA14 FA16 FA25 FA30 FA25 FA30

oKk m s 75 Ws 0 10 60
Ibs 68 119 165 320 353 331 353

Masa (w przyblizeniu)?

Potaczenia grupy “A” - moment obrotowy i sita

10,000 22,480 33,750 50,000 100,000 N/A 100,000

Wartos$¢ znamionowa sity

Tuleje napedowe z brazu aluminiowego (brazalu) dostarczane z wywierconym otworem pilotowym, do dalszej obrébki maszynowej-
maksymalna akceptowana srednica trzpienia:

A (Z3)3 -Trzpieh wznoszacy

1/a 2 25/s 27/s 3'/a N/A 3'/a
A 237 Trapict nie wanosacy _----_--
12 2 2'/a 27/s N/A 27/s

Otwer pilotowy* Soomm 533 mo 3% NA B

Pofaczenia grupy "B~ nieoporowe
Stalowe tuleje napedowe - maksymalna akceptowana $rednica trzpienia:

B1 Otwor saly Soommo a2 e s 010 d0 NA
B3 Otwor saly om0 30 40 s s 50 NA
_----_--

B4 (max)

3/a 1/a 13/a 2'/a 2'/# 2'/a N/A
Pokretta reczne : 1Q, 1QS, 1QD, IQM, IQML, IQL
Wielkos¢ napedu | 10,12,18 | 19,20 | 25 | 35 | 40 | 70,90, 91 | 95 |

Praetozene standardowe Comowm o mst @1 st s s
Praelozenie opcjonaine Coso ma Wt WAL 31 s 0

UWAGI:

1 W modelach 1Q40 i 1Q70 zamontowano podstawe F25 jako standard. Jako opcja dostepne sa podstawy F30 lub FA30.

2 Przyblizone masy netto napedéw w wykonaniu standardowym. Faktyczny ciezar zalezy od specyfikacji i zamontowanych opgji.

3 Standardowa opcja Rotork Z3 jest wysunieta ponizej linii podstawy zwiekszajac w ten sposéb zasieg.

4 Na zyczenie dostepna opcja sprzegta sztywnego.

5 Dla IQM25 i IQML25 przetozenie standardowe wynosi 1:1.

6 Uktad sterujacy Rimpull nie spetnia wymagan normy EN12570. Moze by¢ uzywany w urzgdzeniach z mniejszym momentem obrotowym lub

gdzie dopuszczalne sg wieksze sity pokretta recznego.

&) rotor
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Zestawienie charakterystyk funkcjonalnych napedéw IQT, IQTM i IQTF

Dane mechaniczne i momenty

Naped

Moment obrotowy

1QT125
IQTF125
1QTM125

1QT250
IQTF250
1QTM250

1QT500
IQTF500
IQTM500

1QT1000
IQTF1000
1QTM1000

1QT2000
IQTF2000
1QTM2000

Ibs 46

Maks Ibf.ft
Min Ibf.ft

37

Moment regulacyjny (tylko IQTM)

Ibf.ft

Czas przesterowania (tylko 1QT)

90° Maks

Predkos¢ obrotowa (tylko IQTF)

Kotnierz

MSS SP-101

Waga

Przytacza**

FAO5* FA07*

Maksymalna akceptowalna $rednica watka

Watek z wpustem maks. cale

Kwadrat AF maks. cale

Koto reczne

Korekta pozycji

0.87

0.56

1.1

0.75

Dane dla IQT/IQTM/IQTF 24VDC (17-37 V)

Momenty dla napedéw z zasilaniem 24VDC sg takie same, ale predkosc obrotowa zmienia sie z obcigzeniem.

*

*¥

FA10

1.65

1.25

74

92.5

30

FAOQ7* FA10

46

1.1 1.65
LA
0.75 1.25

148

184.5

[=)]

FA10

46

1.65

1.25

295

369

120

FA12 FA14*

68

2.36

1.62

Opcjonalne kotnierze F05, FO7 zawieraja ptytke adaptora. Wymagany kotnierz musi by¢ podany w zaméwieniu.
Tuleje sprzegiet sa dostarczane nieobrobione

1476
590

738

120

FA14

68

2.36

1.62
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Zestawienie charakterystyk funkcjonalnych napedéw IQM i IQML

Charakterystyki funkcjonalne napedu IQM
Predkosci wyjsciowe napedu

obr./min przy czestotl. 50Hz 18 24 36 48 72
obr./min przy czestotl. 60Hz 21 29 43 57 86
Wielkos¢ Moment obrotowy Nm Ibf.ft
napedu
IQM10 Regulacyjny 17 12.5 17 12.5 15.6 11.5 13.6 10 = =
Odcinajacy 34 25 34 25 30 23 27 20 = =
IQM12 Regulacyjny 34 25 34 25 30 22 27 20 = -
Odcinajacy 61 45 54 40 54 40 48 35 = =
1QM20 Regulacyjny 81 60 81 60 68 50 54 40 47 35
Odcinajacy 122 90 109 80 81 60 68 50 54 40
IQM25 Regulacyjny 152 1125 152 1125 129 95 102 75 102 75
Odcinajacy 204 150 204 150 163 120 136 100 136 100
IQM35 Regulacyjny 271 200 271 200 253 187 203 150 203 150
Odcinajacy 544 400 544 400 408 300 313 230 218 160

Charakterystyki funkcjonalne napedu IQML
Predkosci wyjsciowe napedu

obr./min przy czestotl. 50Hz 18 24 36 48 72
obr./min przy czestotl. 60Hz 21 29 43 57 86

Wielkosc | Sruba pociagows, Predkos¢ liniowa  50Hz 60 Hz Sifa KN Ibf

napedu $rednica/skok mm

IQML10 25/3 mm/sek. 0.9 1 1.2 15 1.8 2.2 24 29 = =
Regulacyjny 7.9 1,785 7.9 1,785 7.3 1,643 6.4 1,429 = =
Odcinajacy 15.9 3,570 15.9 3,570 14.6 3,285 12.7 2,858 - -

IQML12 25/3 mm/sek. 0.9 1.1 1.2 [IE5; 1.8 2.2 24 29 = =
Regulacyjny 15.9 3,571 15.9 3,571 14.0 3,143 12.7 2,857 = =
Odcinajacy 28.6 6,428 254 5714 254 5,714 223 5,005 - -

1QML20 38/7 mm/sek. 2.1 215) 2.8 34 4.2 5.0 5.6 6.7 8.4 10.0
Regulacyjny 228 5,128 228 5128 19.0 4,274 15.2 3,419 133 2,991
Odcinajacy 34.2 7,692 304 6,838 22.8 5,128 19.0 4,274 15.2 3,419

1IQML20 38/15 mm/sek. 45 54 6.0 73 9.0 10.8 12.0 143 18.0 215
Regulacyjny 17.6 3,947 17.6 3,947 14.6 3,289 7/ 2,632 10.2 2,303
Odcinajacy 26.2 5921 234 5,263 17.6 3,947 14.6 3,289 1.7 2,632

IQML25 38/7 mm/sek. P2A 255) 2.8 34 4.2 5.0 5.6 6.7 8.4 10.0
Regulacyjny 42.8 9,615 42.8 9,615 36.1 8,120 285 6,410 285 6,410
Odcinajacy 57.0 12,821 57.0 12,821 45.6 10,256 38.0 8,547 38.0 8,547

IQML25 38/15 mm/sek. 45 54 6.0 7.3 9.0 10.8 12.0 143 18.0 215
Regulacyjny 329 7,401 329 7,401 27.8 6,250 219 4,934 219 4,934
Odcinajacy 439 9,868 439 9,868 35.1 7,895 29.3 6,579 29.3 6,579

Napedy IQML, wielkos¢ 10 i 12 majg podstawe F10 i dtugos¢ skoku 115 mm.
Napedy IQML, wielko$¢ 20 i 25 majg podstawe F14 i dtugos¢ skoku 110 mm.

T



Potaczenie z armatura

2 Sprzegta napedu Sprzegta napedowe

Usuwalne tuleje napedowe sa dostarczane w stanie surowym lub

z wywierconym otworem pilotowym do dalszej obrobki maszynowe;j
w celu dopasowania do trzpienia zaworu.

Cecha charakterystyczna serii napeddéw 1Q jest wyjmowana

podstawa i sprzegto dla wszystkich rozmiaréw tej serii urzadzen.

Kotnierze i sprzegta sq zgodne z norma ISO 5210 lub MSS SP-102.

Dostepne sa rowniez inne systemy faczenia podstawy- prosze tozyska oporowe

zwrécic sig do Rotork. Sprzegta typu “A” i “Z3" posiadajg nasmarowane na state,
dwustronnie zamkniete tozyska oporowe. Podstawy oporowe sa
przeznaczone do pochfaniania wszystkich powstatych sit reakg;ji
ze strony zaworu, bez przenoszenia jakiegokolwiek obcigzenia
wzdtuznego na przektadnie napedu.

)
3

Zespot podstawy oporowej F10, Typ A. Zespot podstawy oporowej F14iF16, Typ A.

Zespot podstawy oporowej F25 i F30, Typ A.
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Potaczenie z armatura

Sprzegta napedowe dla napedoéw serii IQ

Wszystkie wielkosci napedow z serii IQ

Typ A Typ Z3

Oporowe zwiekszony zasieg

Nie-oporowe

[ Duzy, staty otwoér o Staty otwér o Surowa tuleja napedowa
standardowej srednicy standardowej srednicy do obrébki maszynowej
ISO i rowek klinowy 1SO i rowek klinowy przez klienta
Typ B1 Typ B3 Typ B4

Sprzegta napedowe dla napedow serii IQT

Wszytkie wielkosci napeddw serii IQT

I b 18

FO5/FAQ5 FO7/FAQ7 F10/FA10
dla napedu dla napedow dla napedow
1QT125 1QT125/250 1QT125/250/500

F12/FA12 F14/FA14
dla napedu dla napedu
1QT1000 1QT2000

T
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3 Wstep

Napedy z serii 1Q sg to autonomiczne urzadzenia zaprojektowane

i skonstruowane specjalnie do lokalnego i zdalnego elektrycznego
uruchamiania zaworow. Sktadajg sie z silnika elektrycznego,
przektadni redukcyjnej, rozrusznika nawrotnego z lokalnymi
elementami sterowania i sygnalizacji. Posiadaja funkcje ograniczania
obrotéw i momentu obrotowego dzieki elektronicznym
sterownikom i przyrzadom monitorujacym umieszczonym

w podwdjnie uszczelnionej, wodoszczelnej obudowie. Dostepne sg
réwniez obudowy certyfikowane do pracy w strefie niebezpiecznej,
spetniajace wymagania norm krajowych i miedzynarodowych.

Wszystkie nastawy momentu obrotowego, obrotéw i konfiguracja
stykdw sygnalizacyjnych realizowane sg nieinwazyjnie recznym
programatorem Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro.

Specyfikacja zamieszczona w tym rozdziale obejmuje standardowe
i opcjonalne funkcje napedoéw z serii IQ. Wymagania dla obudowy
i wybranych opcji musza by¢ okreslone w fazie zapytania ofertowego.

Strona | Wymaganie Opcje

24 Typ zaworu Niepetnoobrotowy

Wieloobrotowy

25 Cykl roboczy Odcinanie
Regulacja
Modulacja
25 Czas roboczy lub obroty Sek.
25 Moment obrotowy osadzania Nm
25 Roboczy moment obrotowy, Nm
(jesli jest znany)
25 Sifa (tylko napedy kN
wieloobrotowe)
30 Zasilanie Jednofazowe
Trojfazowe
Prad staty
30 Opdja fail-safe (pozycji Nie
bezpiecznej)
UPS

27 Obudowa Dla stref bezpiecznych

Wytyczne doboru napedu zamieszczone na stronie 24 pozwalajg
zidentyfikowac typ napedu odpowiedni dla konkretnego zaworu

i procesu, poprzez poréwnanie typu napedu z innymi wymaganiami
specyfikacji.

Przyktadowy formularz zapytania ofertowego, zamieszczony
ponizej, zawiera wykaz podstawowych informacji wymaganych
dla przygotowania oferty. Tam gdzie istnieje stosowny projekt,
zatozenia projektowe lub specyfikacja warunkéw pracy, Rotork
moze je szczegotowo przeanalizowac i w takim przypadku
wymagane beda jedynie szczegéty dotyczace zaworu. Numer
strony, na ktorej jest zamieszczona specyfikacja napedu, jest
podany w kolumnie odniesienia.

Nie ma koniecznosci okreslania typu napedu, wielkosci ani predkosci
- Rotork dostarczy najbardziej ekonomiczne rozwiazanie w oparciu
0 uzyskana informacje.

Szczegdty

Kulowy/przepustnica/kurek - lub inny - podac
Zasuwa/grzybkowy/zastawka/$luza lub inny (podac)
llos¢ uruchomien na godz.

llos¢ uruchomien na godz.

llos¢ uruchomien na godz.

Obroty

Funt/stope

Funt/stope

Funt

_V_Hz
_V_Hz
__V__Pradstaty

IP/skala NEMA

Dla stref niebezpiecznych Standard

31 Wskazanie lokalne Wyswietlanie pozycji i tekstu Wymagany jezyk

33 Sterowanie zdalne Styki Naped zasilany/ obwdéd sterowania zasilany
Analogowe 4 do 20mA, inne(podac)
Cyfrowa sie¢ magistralna Typ

34 Wskazanie zdalne Beznapieciowe styki sygnalizacji

Sygnalizacja pozycji 4 do 20mA

Cyfrowa sie¢ magistralna
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4 Wytyczne doboru napedu do typu zaworu

Typy zaworow sa definiowane przez rodzaj dziatania wymaganego

dla napedu - wieloobrotowe, niepetnoobrotowe lub liniowe.

W tabeli ponizej zestawiono dane dla dostepnych napedéw, dane
okreslone wedtug typu zaworu, roboczego momentu obrotowego

i obcigzenia roboczego.

Typ zaworu

Wieloobrotowe
Zasuwy

Wieloobrotowe
Zasuwy

Wieloobrotowe
nieoporowe -
niskobrotowe

Wieloobrotowe
zawory regulacyjne

Wieloobrotowe
zawory regulacyjne

Niepetnoo-
brotowy

Niepetnoo-
brotowy

Niepetnoo-
brotowy

Niepetnoo-
brotowy

Liniowe

Liniowe

Obciazenie/
tryb pracy/*

Otwdrz-zamknij i
pozycjonowanie

Otworz-zamknij i
pozycjonowanie

Otworz-zamknij i
pozycjonowanie

Regulacja

Regulacja

Otworz-zamknij i
pozycjonowanie

Otworz-zamknij i
pozycjonowanie

Regulacja

Regulacja

Otwérz-zamknij i

pozycjonowanie

Regulacja

Minimalny
moment obrotowy
(Nm/Ibf.ft)

13/10

100/ 135

1,000/ 737

13/10

10/7

50/37

144 /106

50/37

162/119

Sita
4 kN /900 Ibf

Sita
5kN /1,124 Ibf

Rzeczywisty wybor moze sie nieco rézni¢ od prezentowanego

ze wzgledu na czynniki, takie jak dostepne zasilanie, pofgczenie

Maksymalny
moment obrotowy
(Nm/Ibf.ft)

3,000/ 2,200

40,000/ 30,000

162,000/ 119,000

544 /400

3,700/ 2,700

2,000/ 1,500

830,000/ 612,000

2,000

11,000/ 57,000

Sita
112 kN / 25,000 lbf

Sita
57 kN /12,800 Ibf

Typ napedu

1Q + IS lub przektadnia
IB

1Q + przektadnia MTW

IQm

IQM + przektadnia IB/IS

QT

1Q + przektadnia IW

IQT™M

IQM + przekfadnia

MOw

QL

QML

mechaniczne, wymagana sita itd. Dla kazdej aplikacji Rotork zawsze
zaoferuje optymalne i najtafisze rozwigzanie techniczne.

Uwagi

Typowe zasuwy,
zastawki, zawory
grzybkowe itp

Typowe zasuwy,
zastawki, zawory
grzybkowe

Aplikacje nieoporowe,
np. zasuwy rzeczne

Zawory regulacyjne,
grzybkowe, dfawiace

Zawory regulacyjne,
grzybkowe, dfawiace

Ogolne
¢wiercobrotowe
zawory kulowe,
przepustnice, klapy

Ogolne
cwiercobrotowe
zawory kulowe,
przepustnice, klapy

Cwieréobrotowe za-
wory sterujace kulowe,
klapy, przepustnice

Cwier¢obrotowe za-
wory sterujace kulowe,
klapy, przepustnice

Zasuwy ogolnego,
przeznaczenia, grzyb-
kowe, dtawigce

Zawory sterujace,
dfawiace, grzybkowe

rotori
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5 Specyfikacja projektowa

Napedy z serii IQ spetniajg wymagania norm: EN15714-2
Zawory przemystowe - Napedy - czes¢ 2 : Napedy elektryczne
do zaworéw przemystowych - Wymagania podstawowe
iISA-SP96.02 — Napedy elektryczne.

5.1 Obcigzenie znamionowe

Klasyfikacja obcigzenia Typ napedu Obcigzenie znamionowe

Nominalnie 60 uruchomien na godzine z iloscia nie wyzsza niz 600 uruchomien
1Q/1QS/1QD /1QTF na godz. Czas znamionowy 15 minut na bazie 33% nominalnego momentu
obrotowego(S2/S3, Klasa A i B)

Otworz-zamknij i pozyc-
jonowanie

Nominalnie 60 uruchomien na godzine z czestotliwoscia nie wieksza niz 600
1QT uruchomieri/godzine. Czas znamionowy 15 minut przy obcigzeniu 75% momentu
zZnamionowego

Otwoérz-zamknij i pozyc-
jonowanie

Nominalnie 1.200 uruchomien na godz., rezim pracy 50%, na bazie
Regulacja IQM / IQML modulacyjnego momentu obrotowego rzedu 50% znamionowego momentu
obrotowego, (54, Klasa C).

Nominalnie 1200 uruchomien na godzine, rezim pracy 50% przy regulacyjnym

Regulacja il e momencie obrotowym 50% znamionowego momentu obrotowego.

5.2 Trwatos¢ projektowa

Trwatos¢ projektowa jest funkcja predkosci napedu i momentu przez sztywny przedmiot), aby potwierdzi¢ trwato$¢. Prosze
obrotowego. Podane wartosci s3 wymaganiami minimalnymi, skontaktowac sie z Rotork w celu uzyskania bardziej szczegétowych
dla wigkszosci wielkosci/predkosci trwatos¢ bedzie przekraczata informacji.

podane wartosci. Przed testowaniem trwatosci eksploatacyjnej
napedy sg 25 razy doprowadzone do stanu zaklinowania (blokada

Klasyfikacja Typ napedu Wielkos¢ Minimalna trwatos¢ projektowa
obcigzenia
Otworz-zam- 1Q/1QS/1QD 10-35 Test momentu obrotowego i sity: 10.000 cykli (500.000 obrotéw na wyjsciu), osadzanie w
knij i pozyc- gniezdzie zaworu maksymalnym momentem obrotowym, 33% znamionowego momentu
jonowanie obrotowym, 33% znamionowego momentu obrotowego na catej dtugosci skoku.

40 - 95 Test momentu obrotowego i sity: 5.000 cykli, (250.000 obrotéw na wyjsciu), osadzanie w

gniezdzie zaworu maksymalnym momentem obrotowym, 33% znamionowego momentu
obrotowego na catej dtugosci skoku.

Regulacja 1QM / 1QML 12-35 1.800.000 uruchomien przy obcigzeniu rdwnym 50% maksymalnego momentu obrotowego,
(1 start powoduje przesuw o minimum 1°).

Otwoérz-zamknij i 1QT /IQTF Wszystkie Test momentu obrotowego: 25000 cykli osadzenia w gniezdzie na petnym momentcie

pozycjonowanie wielkosci znamionowym i 75% momentu znamionowego miedzy pozycjami skrajnymi

Regulacja 1QTM Wszystkie 1800000 uruchomier\ przy momencie 50% momentu znamionowego (1 uruchomienie
wielkosci oznacza obrécenie o min. 1%)

Otworz-zamknij i IQTF Wszystkie Test momentu obrotowego: 10000 cykli (50000 obrotéw) osadzenia w gniezdzie na petnym

pozycjonowanie wielkosci momentcie znamionowym i 33% momentu znamionowego miedzy pozycjami skrajnymi

Regulacja IQTFM Wszystkie 1800000 uruchomier przy momencie 50% momentu znamionowego (1 uruchomienie
wielkosci oznacza obrdcenie o min. 1% w oparciu o nominalny skok 2,5 obrotu)
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5.3 Wibracja, wstrzas i hatas

Standardowe napedy z serii |Q sa przystosowane do zastosowan, w ktérych wartosci
wibracji, wstrzasu i hatasu nie przekraczaja tych wyspecyfikowanych ponizej:

Typ Poziom

Wibracja wzbudzona przez

. . 19 RMS dla wibracji w zakresie czestotliwosci od 10 do 1.000 Hz
instalacje

Wstrzas /udar/ Przyspieszenie szczytowe 5g

Przyspieszenie 2g w zakresie czestotliwosci od 1 do 50Hz, jesli naped ma pracowac w trakcie

Wstrzasy sejsmiczne . .
asy s€) zdarzenia i po zdarzeniu

Niezalezne testy udowodnity, ze emitowany hatas mierzony w odlegtosci 1m nie przekracza

Emisja hatasu poziomu 70 db(A).

Poziomy podane powyzej sg to wartosci wystepujace na powierzchni przytagcza montazowego napedu. Nalezy pamietac, ze efekty wibracji kumuluja sie

i dlatego naped poddany dziataniu znacznych pozioméw moze mie¢ krétszy okres trwatosci eksploatacyjnej. Tam, gdzie przewiduje sie nadmierng wibracje
wzbudzong przez instalacje, dobrym rozwigzaniem moze by¢é montaz napedu z dala od zaworu i napedzanie zaworu przez przedtuzony watek (posiadajacy
sprzegto pochtaniajace wibracje).

Napedy z serii IQ s wyposazone w czujnik wibracji, ktory Mozna przegladac usrednione, godzinne rejestry trendu wibracji
wychwytuje i mierzy poziomy wibracji w zakresie od 10 Hz do 1 kHz na wyswietlaczu lub przestac je do komputera PCi przegladac
(wartos¢ RMS) i przyspieszenie szczytowe (maksimum g) w trzech korzystajac z oprogramowania Insight2.

osiach (x, yiz).

5.4 Przytacze zawdr/naped

Napedy serii IQ s dostepne z podstawa montazowg i wyjsciowymi
sprzegtami napedowymi zgodnie z ponizszymi normami
miedzynarodowymi:

Przylacze zawoér/naped:

Typ zaworu Naped/seria Obszar Norma Kod
Wieloobrotowy 1Q Miedzynarodowy I1SO 5210 “F" metryczny
Wieloobrotowy 1Q USA MSS SP-102 “FA" brytyjski

1Q + ¢wiercobrotowa

Niepetnoobrotowy skrzynka przekladniowa Miedzynarodowy I1SO 5211 F” metryczny
. 1Q + ¢wiercobrotowa uppn el
Niepetnoobrotowy skrzynka przekfadniowa USA MSS SP-101 FA" brytyjski
Niepetnoobrotowy 1QT Miedzynarodowy I1SO 5211 “F" metryczny
Niepetnoobrotowy 1QT USA MSS SP-101 “FA" brytyjski

Zastosowania dla ktérych zaprojektowano rézne typy sprzegiet sa wyspecyfikowane na stronie 22.

Potozenie montazowe napedu:

Napedy moga by¢ montowane w dowolnym potozeniu.
Uzytkownik/monter jest odpowiedzialny za analize skutkow
potozenia napedu i wynikajace z tego obcigzenia na instalacje
rurowq i konstrukcje zaworu witgcznie z dowolnym zestawem
adaptacyjnym przytacza.

T
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5.5 Temperatura robocza

Napedy sa przystosowane do pracy w zakresach temperatury
otoczenia, podanych ponizej. W rozdziale 6 opisano ograniczenia
temperatury roboczej dla potrzeb certyfikacji do strefy
niebezpiecznej. Odnosnie temperatur wykraczajgcych poza takie
zakresy, prosze skontaktowac sie z Rotork. Przed zamontowaniem,
napedy powinny by¢ przechowywane w suchym pomieszczeniu,

w temperaturach mieszczacych sie w przedziale od -60 do 80°C.

Typ napedu Temperatura standardowa’ Opcja niskotemperaturowa '
1Q, 1QM, IQML -30 do +70°C(-22 do +158 °F) Patrz rozdziat 6
1QS, 1IQD -20 do +70 °C (-4 do +158 °F) tylko Niedostepna
1QT/IQM / IQTF -30 do +70 °C (-22 do +158 °F) -50 do +40 °C (-58 do +104 °F)
Uwaga:
1 Certyfikacja do strefy niebezpiecznej okredla dopuszczalny zakres temperatury roboczej. Patrz rozdziat 6.

6 Obudowy certyfikowane do strefy bezpiecznejido
strefy niebezpiecznej

Obudowy wszystkich napeddw z serii 1Q, zaréwno dla strefy
bezpiecznej jak i niebezpiecznej s3 wodoszczelne wedtug klasy
IP68/NEMA Typ 4 & 6. Dzieki funkgji nieinwazyjnego uruchamiania

i regulacji przez programator Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro,
pokrywy nigdy nie musza by¢ zdejmowane i dlatego hermetyczna,
fabrycznie uszczelniona obudowa chroni wewnetrzne komponenty
przez caty okres eksploatacji napedu. Modut podfaczenia jest
oddzielony od innych stref napedu podwdjnym uszczelnieniem
Rotork, ktore zapewnia wodoszczelnosé nawet podczas podtaczania
w miejscu zabudowy.

Ponadto programator Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro jest
certyfikowany jako iskrobezpieczny, co umozliwia uruchamianie
napedu pod napieciem w strefie niebezpieczne;.

6.1 Obudowy do strefy bezpiecznej

WT: Standardowo wodoszczelne

Napedy sa dostepne z nizej podanymi typami obudéw, dla ktérych
zdefiniowane sa zakresy roboczych temperatur otoczenia.

W sytuacjach, gdy wskazane sa opcje temperatury, konieczne sa
zmiany niektérych komponentéw napedu i dlatego wymagania
temperaturowe musza by¢ podane. Dostepne sg wykonania do stref
niebezpiecznych wedtug norm innych krajéow-prosze skontaktowac
sie z Rotork.

Napedy z serii IQ sa dostepne w wykonaniu zgodnym z ponizszymi
normami:

Norma Parametry Temperatura standardowa Opcja 1 Opcja 2

IEC 60529 (1989-11) IP66/IP68-7m/72 godz. -30do +70°C -40 do +70 °C -50 do +40 °C
BS EN 60529 (1992) IP66/IP68-7m/72 godz. -30do +70°C -40 do +70°C -50 do +40 °C
NEMA (US) Typ4 &6 -22to +158 °F -40 do +158 °F -58 do +104 °F
CSA (Canadian) Typ4 &6 -22 do +158 °F -40 do +158 °F -58 do +104 °F
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6.2 Obudowy do stref niebezpiecznych

Europejska Dyrektywa dla Stref Niebezpiecznych — ATEX

Kod Dyrektywy

ATEX 112GD ¢

ATEX 112GD ¢

Kod obudowy

ExdIIBT4
ExdIICT4

Extb IICT120°CT4

ExdellBT4
ExdellCT4
Extb lICT120°CT4

Temperatura
standardowa

-20do +70°C
(-4 do +158 °F)

-20do +70°C
(-4 do +158 °F)

Norma miedzynarodowa dla stref niebezpiecznych - IECEx

Kod obudowy

ExdIIBT4
ExdIICT4
Extb IICT120°CT4

ExdellIBT4
ExdellICT4
Extb IICT120 °CT4

Temperatura
standardowa

-20do +70°C
(-4 do +158 °F)

-20do +70°C
(-4 do +158 °F)

Temperatura
Opcja 1

-30do +70°C
(-22 do +158 °F)

-30do +70°C
(-22 do +158 °F)

Temperatura
Opcja 1

-30do +70°C
(-22 do +158 °F)

-30do +70°C
(-22 do +158 °F)

Temperatura
Opcja 2

-40do +70°C
(-40 do +158 °F)

-40 do +70 °C
(-40 do +158 °F)

Temperatura
Opcja 2

-40 do +70 °C
(-40 do +158 °F)

-40 do +70 °C
(-40 do +158 °F)

Strefa niebezpieczna: USA - Wzajemna fabryczna certyfikacja przeciwwybuchowa (FMCE) do normy FM3615

Klasa Dziat

Grupy

G, D,
EFG

B,C D,
EFG

Temperatura
standardowa

-22 do +158 °F
(-30do +70 °C)

-22 do +158 °F
(-30do +70 °C)

Temperatura Opcja 1

-40 do +158 °F
(-40 do +70 °C)

-40 do +158 °F
(-40 do +70 °C)

Canadian Hazardous Area — Canadian Standards Association (CSA EP) to C22.2 No 30-M

Klasa Dziat

Grupy

G D,
EFG

B,C D,
EFG

Temperatura
standardowa

-22do +158 °F
(-30do +70 °C)

-22do +158 °F
(-30do +70 °C)

Temperatura Opcja 1

-40 do +158 °F
(-40 do +70 °C)

-40 do +158 °F
(-40 do +70 °C)

Temperatura
Opcja 3

-50 do +40 °C
(-58 do +104 °F)

-50 do +40 °C
(-58 do +104 °F)

Temperatura
Opcja 3

-50 do +40 °C
(-58 do +104 °F)

-50 do +40 °C
(-58 do +104 °F)

Temperatura Opcja 2

-58 do +104 °F
(-50 do +40 °C)

-58 do +104 °F
(-50 do +40 °C)

Temperatura Opcja 2

-58 do +104 °F
(-50 do +40 °C)

-58 do +104 °F
(-50 do +40 °C)

rotori
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Certyfikacja programatora Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro

Dyrektywa / Norma Parametry
ATEX 111G ExiallCT4
FM3610 Iskrobezpieczny, Klasa |, Dziat 1 grupy A,B,C,D: T4
Kanada CSA - Exia - Iskrobezpieczny, Klasa |, Dziat 1 grupy A,B,C,D: T4

C22.2 Nr 157-92

Temperatura standardowa

-30do +50°C
(-22 do +122 °F)

-30do +50°C
(-22 do +122 °F)

-30do +50 °C
(-22 do +122 °F)

7 Normy prawne

Zgodno$¢ z ponizszymi Dyrektywami Unii Europejskiej
pozwala na uzywanie, na napedach z serii IQ znaku EC,
zgodnie z przepisami Dyrektywy Maszynowej.

Dyrektywa Dotyczy

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna Odpornosc¢ na emisje energii
(EMC) elektromagnetycznej
Niskonapieciowa (LV) Bezpieczenstwo elektryczne
Maszynowa Bezpieczenstwo produktu
Odpady elektryczne(WWE) Wytaczone na mocy Dyrektywy
Federalna Komisja Komunikacji Moduly Bluetooth- naped i

programator Rotork Bluetooth®
Setting Tool Pro

Uwaga:

Odniesienie

2004/108/EC

2006/95/EC

Napedy sa zgodne z postanowieniami Dyrektywy
Maszynowej 2006/42/EC. Naped z serii |Q nie moze
zosta¢ uruchomiony jesli urzadzenie, w ktérym jest
zamontowany nie posiada deklaracji zgodnosci

z wymaganiami Dyrektywy Maszynowej Unii
Europejskiej 2006/42/EC.

Zawiera modut nadajnika certyfikowany przez FCC
(Federalna Komisja Komunikacji).

Odniesienie do PUB002-039 dla FCC ID.

' Napedy nie sa klasyfikowane jako maszyny w rozumieniu Dyrektywy Maszynowej. Prosze skontaktowac sie z Rotork odnos$nie Deklaracji

Zgodnosci i Rejestracji.
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8 Zasilanie, sterowanie i sygnalizacja

8.1 Zasilanie

Napedy z serii IQ sg przystosowane do zasilania jednofazowego
i trojfazowego dla pradu przemiennego oraz statego:

Zakresy napiecia zasilania - dostepne napedy

Napiecia standardowe Faza Q10 1Q90 QM 1QS IQD10 1QD12 1QD20 1QT
do 1Q70 &1Q91 IQML 1QD18 1QD25 1QTM
&1Q95 IQTF
24 DC X X X X v X X 4
48 DC X X X X v v X X
110 DC X X X X v v v X
100,110,115,120 1 X X X v X X X v
208,220,230,240 1 X X X v X X X (4
200,208,220,230,240 3 (4 X** (Y X X X X v*
380,400,415,440,460,480 3 v v** (4 X X X X v*
500,550,575,590 3 v v X X X X X v*
600,660,690 3 v v X X X X X v*
Tolerancja napieciowa +/-10% Dla maksymalnego momentu obrotowego, cykl roboczy i predkosc nie sg gwarantowane
Tolerancja czestotliwosci +/-5% Dla maksymalnego momentu obrotowego, cykl roboczy i predkos¢ nie sg gwarantowane
Maksymalny spadek -15% Napedy zdolne do rozruchu i osiggniecia petnej predkosci

napiecia podczas rozruchu

Tolerancje niestandardowe Moga pojawic sie wieksze spadki napiecia/zmiany czestotliwosci niz podane i moga one wptynac na
wybdr napedu/wielkos¢. Prosze skontaktowac sie z Rotork.

System podtrzymywania Dla urzadzen zasilanych pradem zmiennym, systemy podtrzymywania napiecia (UPS) powinny by¢
napiecia (UPS) zgodne z uznanymi normami takimi jak EN60160, pod wzgledem ksztattu fali, wartosci szczytowych,
harmonicznych itd. Tolerancje wyspecyfikowane powyzej nie powinny by¢ przekraczane.

*1QT/IQTM/IQTF zasilanie 3-fazowe
Naped IQT jes zasilany tylko z dwdch faz. Dla uktadéw gdzie zasilanie dostarczane jest 3-fazowo dla jednego z przewodéw dostepne jest ztgcze bierne.
Dla wielu napeddéw nalezy rozwazy¢ rownomierne obciazenie faz. UWAGA: maksymalna wartos¢ napiecia dla naped6w uziemionych to 500V.

** Ograniczona dostepnos¢
Naped IQ91 niedostepny w wersji zasilania 380 V 60 Hz. Naped 1Q90 jest dostepny tylko w wersjach napiecia do 240 V.
1QM35 nie jest dostepny dla napiec nizszych niz 380V (50Hz) lub 440V (60Hz).

Dokumenty zrédtowe
Dane zuzycia energii elektrycznej podano w instrukcji PUB002-018 (serie 1Q) i PUB002-032 (serie IQM). Obydwie instrukcje sa dostepne na stronie
www.rotork.com

fomore
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8.2 Sterowanie lokalne, Sygnalizacja i nastawianie

Na pokrywie sterujacej napedu elektrycznego sa zamontowane
nieinwazyjne przetaczniki wybierakowe, a takze okno wyswietlacza
wskazujgcego pozycje napedu, status i stan alarmu.

Pokrywa modutu sterowania moze by¢ obracana o 360° (w przyrostach

€0 90°) dla ustawienia potozenia napedu tak, aby operator miat utatwiony
dostep. Nastawianie jest przeprowadzane dostarczonym programatorem
Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro za posrednictwem interfejsu Bluetooth.

Standardowe elementy sterowania lokalnego

Tryb pracy

Tryb sterowania

Obstuga lokalna

Bluetooth

Typ

Czerwony
przetacznik
obrotowy

Czarny przefgcznik
obrotowy

Programator Rotork
Setting Tool Pro

Standardowa sygnalizacja lokalna

Tryb pracy

Sygnalizacja pozycji

Sygnalizacja pozycji

Status i alarm
(w réznych jezykach)

Status i alarm
(w réznych jezykach)

Status i alarm
(w réznych jezykach)

Typ

Wyswietlacz
LCD - duze znaki
(25mm/1”)

Kolorowe lampki
sygnalizacyjne

LCD- wyswietlanie
pozycji, statusu
i tekstu alarmu

LCD- wyswietlanie
tekstu

Alarm ogélny
Alarm baterii

Funkcja

Wybieranie ,obstuga lokalna’,
,Stop”lub,Zdalne sterowanie”

Inicjuje lokalne funkcje
,Otworz”i”Zamknij”

Inicjuje lokalne funkcje
,Otworz"i”Zamknij”

Funkcja

Symbol zamykania —
0-99% (przyrosty 0,1%) —
Symbol otwierania

Zielona (zamknij), czerwona
(otworz), z6tta (potozenie
posrednie)

Status w czasie rzeczywistym
i tekst alarmu zawarty na
wyswietlaczu pozycji

Status w czasie rzeczywistym
i tekst alarmu

Wyswietlanie symboli

Uwagi

Moze by¢ zablokowany /ktédka/ w kazdym potozeniu ol
(zderzak pozostaje dostepny) w celu ochrony
funkcjonowania instalacji

Sprezynowy powrét do neutralnej srodkowej
pozycji. Obstuga lokalna moze by¢ skonfigurowana
przez uzytkownika na tryb impulsowania

Moze by¢ skonfigurowana przez uzytkownika na tryb
obstugi Bluetooth przy nominalnej odlegtosci 10 m.

Uwagi

Podswietlony (zasilanie wtagczone) - zakres temperatury
roboczej -50 do +70°C, wylgczone zasilanie z baterii

Zasilanie wiaczone- sygnalizacja lampkg, znaczenie
koloréw moze by¢ zmienione.
Migacz i alarmy moga by¢ konfigurowane

Zasilanie wtaczone, podtrzymywane z baterii,
(przy braku zasilania)

Zasilanie wtaczone, podtrzymywane z baterii,
(przy braku zasilania)

Wskazanie wzrokowe, szczegéty w tekscie statusu/
alarmu

Redefining Flow Control @
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8.2 Sterowanie lokalne, Sygnalizacja i nastawianie (cd.)

Nastawianie napedu, Konfiguracja i Rejestracja Danych

Prosta, nieinwazyjna, interaktywna procedura nastawiania poprzez programator Rotork Bluetooth® Setting

Programator & Tool Pro z odczytem z wyswietlacza. Mozliwe nastawy to wartosci graniczne drogi i moment obrotowy, styki

WyswietlaczLCD sygnalizacji i opcje sterowania. Nastawy moga byc¢ chronione hastem. Programatory sa dostarczane w ilosci
jeden programator na dziesie¢ napedoéw.
PC PDA Korzystajac z darmowego oprogramowania Insight2 mozna konfigurowac/analizowac napedy przez interfejs

Bluetooth.

Standardowy, wbudowany rejestrator danych dostarcza profile momentu obrotowego i uruchomien zaworu,
statystyki operacyjne, dziennik zdarzen. Dostepne sa rowniez dane produkcyjne i konfiguracji. Pliki moga by¢

Rejestracja Danych przesytane bezposrednio do PC lub do programatora Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro (certyfikowany jako
IS- Iskrobezpieczny), ktéry moze by¢ pdzniej podiaczony do PC. Darmowe oprogramowanie Insight2 jest
dostepne na stronie www.rotork.com

Opcje:
Zabezpieczenie Opcja 1: Opcja 2: Opcja 3:
przed dostepem Czerwone/czarne przetaczniki Czerwone/czarne przetaczniki Blokowana pokrywa ze stali zabezpiecza
sterujgce niezamontowane sterujace niezamontowane plus standardowe przetaczniki i szybke
blokowana pokrywa okienka
Dokumenty zrédtowe

Szczegoty dotyczace statusu i tekstu komunikatéw alarmowych, symboli alarméw, ekranéw pomocy i procedury nastawiania napedu
opisano w instrukcji PUB002-039.
Instrukcje obstugi programatora Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro zamieszczono w instrukcji PUB095-001.

T
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8.3 Zdalne sterowanie i sygnalizacja

Napedy z serii IQ posiadajg funkcje zdalnego sterowania

i sygnalizowania pozycji zaworéw w scentralizowanym systemie
sterowania. Dostepne w napedzie systemy sterowania i sygnalizacji
spetniaja wymagania réznych lokalnych systeméw sterowania od
prostego, recznego sterowania przyciskami do wyrafinowanego
Rozproszonego Systemu Sterowania (DCS) wykorzystujacego
wyjscia przekaznikéw lub cyfrowe, magistralne systemy sieciowe.

Standardowe elementy sterowania zdalnego

Funkcja Typ Zakres
Otworz/zamknij Trzy wejscia optycznie 20 - 60 VDC
Utrzymaj izolowane wigczane impulsem 40 - 120 VAC
Wspolny dodatnim przeznaczone dla
szybkich i podtrzymywanych
stykow
ESD Trzy wejscia optycznie 20 - 60 VDC
Blokada otwarcia izolowane wiaczane impulsem 40 -120 VAC
Blokada zamkniecia dodatnim przeznaczone dla
Wspolny podtrzymywanych stykow
Naped aktywny Jedno wejscie optycznie 20 -60VDC
(opcja) izolowane wigczane impulsem 40 - 120 VAC
dodatnim
Opcje
Zasilanie 120VAC z napedu Wartos$¢ znamionowa 5VA
Zdalne sterowanie 125VDC 20mA na wejsciu
Wiaczanie ujemne 20-60 VDC
Sterowanie analogowe 0 do 5/10/20 mA lub zakresy napiecia

- Opcja Folomatic

Udar hydrauliczny, zabezpieczenie Wewnetrzny system sterowania —
przed udarem wodnym - opcja Regulator czasowy przerywacza
regulatora czasowego dla

przerywacza

Uwagi

Pobierane z napedu napiecie 24 VDC (120 VAC
jako opcja) lub zasilane z zewnetrznego systemu
sterowania. Dostepne rézne formy zasilania

ESD moze by¢ konfigurowane przez uzytkownika
jako funkcja otwarcia/utrzymaj pozycje/lub
zamknij ze styku normalnie otwartego lub
normalnie zamknietego. ESD ma priorytet

przed wszystkimi innymi lokalnymi lub

zdalnymi sygnatami sterujacymi. Blokady
zapewniaja ochrone sprzetowa “warunkowga”

(tj. sterowanie gtéwne i obejsciowe) i sa aktywne
dla sygnatu lokalnego i zdalnego lub moga by¢
skonfigurowane wytacznie dla sygnatéw zdalnych.

Podtrzymuje wejscie konfigurowalne zezwolenia
dla napedu. Naped nie zadziata, dopoki nie
zostanie podany sygnat.

Zasilanie z napedu dla zdalnego sterowania.

Odpowiednie dla zasilania 125 VDC dla zdalnego
sterowania, faczenie impulsem dodatnim.

Odpowiednie dla systeméw wiaczanych impulsem
ujemnym, stosowane do funkgcji otwierania,
zamykania, stop, ESD i blokad

Sterowanie proporcjonalne na czesci lub catosci
skoku/drogi zaworu. Konfigurowalne dla funkgji
otwarcia, utrzymania pozycji lub zamkniecia

w przypadku zaniku sygnatu analogowego.

Dziatanie impulsowe z niezaleznie nastawnymi
czasami wigczenia i wytaczenia w zakresie 1-99
sekund, moze byc¢ wybierane dla catosci lub
czesci skoku otwierania lub zamykania zaworu,
skutecznie redukujace predkos¢ zaworu




Specyfikacje standardowe

8.3 Zdalne sterowanie i sygnalizacja (cd.)

Standardowa sygnalizacja zdalna

Funkcja

Sygnalizacja
pozycji, statusu
ialarmu

Naped dostepny/
usterka

Options

Funkcja

Sygnalizacja
pozycji, statusu
ialarmu

Analogowe
sprzezenie zwrotne
pozycji

Analogowe
sprzezenie
zwrotne momentu
obrotowego

Zasilanie
pomocnicze

Dokumenty zrédtowe:

Typ

4 beznapieciowe

styki blokujace S1-S4
jednobiegunowe

- jednorzedowe,
konfigurowane jako
normalnie otwarte lub
normalnie zamkniete

Przekaznik stanu
Konfigurowalny styk

Typ

Do 8 konfigurowalnych
beznapieciowych
stykow. Przetaczanie
jednobiegunowe
(SPCO).

Nadajnik aktualnej
pozycji - CPT

Nadajnik aktualnego
momentu obrotowego
-CTT

Podtrzymuje zasilanie
sterowania napedu
w sytuacji zaniku

Zakres

5mA do 5A',
120 VAC
30VDC

5mAdo5A,
120 VAC,
30VDC

Zakres

5mAdo5A,
120 VAC,
30VDC

4 do 20 mA Wyjscie
proporcjonalne do
pozycji

4 do 20 mA
Wyjscie
proporcjonalne
do momentu
obrotowego na
wyjsciu

nominalne
24VDC, 1A,

prad przetaczania,
8 A maksimum

Instrukcja PUB 002-041: 1Q- Sterowanie i Monitoring (IQ- Control and Monitoring).

Uwaga:

Uwagi

Niezaleznie konfigurowalna programatorem Rotork Bluetooth®
Setting Tool Pro do sygnalizowania jednej z ponizszych sytuacji:

Pozycja zaworu: catkowicie otwarty, catkowicie zamkniety,
w potozeniu posrednim (0-99% otwarcia)

Status: Zawor otwarty, zamkniety, w ruchu, wybrany lokalny stop,
wybrana obstuga lokalna, wybrane zdalne sterowanie, aktywna
blokada otwierania lub zamykania, aktywne ESD

Alarmy zaworu: Zadziatanie momentu obrotowego w trakcie
ruchu, otwieranie, zamykanie, zawér zakleszczony, operowanie
pokrettem recznym

Alarmy napedu: Zanik fazy (tylko napedy 3-fazowe), zanik
zasilania 24 VDC (120 VAC), niski poziom natadowania baterii,
wykryto usterke wewnetrzng, zadziatat termostat, alarmy
serwisowe (patrz strona 6)

W trybie pracy przekaznik zostanie roztaczony, gdy naped jest
niedostepny dla zdalnego sterowania ze wzgledu na jeden lub
wiecej z ponizszych warunkéw:

Zanik zasilania gtéwnego lub zasilania sterowniczego; wybrano
obstuge lokalna, wybrano lokalny stop, zadziatat termostat
silnika, wykryto usterke wewnetrzna.

W trybie usterki jak powyzej, lecz ignorowany jest wybor
obstuga lokalna/stop.

Uwagi

Konfigurowalny niezaleznie programatorem Rotork
Bluetooth® Setting Tool Pro jak przy stykach S1 do S4 - jak
wyzej

Automatyczne ustawianie na wartosci graniczne. Normalnie
zasilane wewnetrznie, dostepne takze jako przystosowane
do “petli” zasilanej z zewnatrz.

Zakres 0-120% znamionowego momentu obrotowego
(4 do 20 mA)

Zasilanie z sieci klienta podtrzymuje podswietlanie ekranu,
analogowe wskazanie pozycji (CPT) i magistralng sie¢
komunikacyjng podczas przerw w zasilaniu sieciowym
napedu. Dla bezpieczenstwa siec zasilajaca klienta jest
odizolowana od wewnetrznego obwodu sterowania.

1 Maksymalny, skumulowany prad ptynacy przez wszystkie cztery przekazniki nie moze przekraczac 8 A.

rotori
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8.4 Sieciowy system sterowania

Napedy z serii IQ sg dostepne z podanymi ponizej kartami interfejsu
umozliwiajacymi zdalne sterowanie i sygnalizacje, korzystajac z sieciowych
systemoéw komunikacji w Rozproszonym Systemie Sterowania(DCS).

Standardowe elementy sterowania zdalnego

Pakscan

Modbus

Profibus

Foundation
Fieldbus

HART

Wewnetrznie montowany Pakscan, lokalne urzadzenie do zdalnego sterowania i sygnalizacji statusu przez
dwuzytowe, odporne na btedy systemowe facze szeregowe. Dtugos¢ petli sterowania nie wigksza niz 20km, bez
wzmacniaczy sygnatu. Komunikacja z komputerem na bazie protokotu Modbus. Zmienne systemowe programowalne
przez facze danych Bluetooth. Wiecej informacji w Instrukcji PUB059-030

Moduty Modbus odpowiednie dla pojedynczych lub podwdjnych magistrali komunikacyjnych moga by¢ montowane
w napedach z serii IQ, aby zapewni¢ komunikacje Fieldbus wszystkich funkcji sterowania napedu i danych sprzezenia
zwrotnego. Dane sa przesytane przez ztacze RS485 za posrednictwem protokotu komunikacyjnego Modbus RTU.
Zmienne systemowe, takie jak adres urzadzenia i szybko$¢ transmisji danych sa programowane poprzez ztacze
danych Bluetooth. Wiecej informacji w instrukcji PUB091-001

Dostepny jest modut interfejsu Profibus DP umozliwiajacy zintegrowanie napedu z siecia Profibus. Zapewniona jest
petna kompatybilnos¢ z norma EN 50170,a sie¢ Profibus zapewnia petna kontrole napedu i przesytanie zwrotne
danych do komputera gtéwnego. Wiecej informacji w Instrukcji PUB088-001.

Modut interfejsu Foundation zgodny z norma IEC 61158-2 co umozliwia potaczenie napedu z siecia Foundation.
Napedy Foundation Fieldbus moga bezposrednio komunikowac sie ze sobg bez posrednictwa gtéwnego systemu
nadzorujacego. Wiecej informacji w Instrukcji PUBOU89-001.

HART jest protokotem komunikacyjnym sterowania procesu. Sygnat sktada sie z dwdch czesci: analogowej petli
pradowej 4 do 20mA i natozonego sygnatu cyfrowego. Tradycyjnie petla pradowa 4 do 20maA jest uzywana

do sterowania ,a natozony sygnat cyfrowy do sprzezenia zwrotnego, diagnostyki i konfiguracji. Wymagane
parametry moga byc¢ skonfigurowane przy pomocy zewnetrznych urzadzen podpietych do napedu. Wiekszos¢
konfigurowalnych przez uzytkownika nastawiert moze by¢ realizowana poprzez protokét komunikacyjny HART.
Wiecej informacji w Instrukeji PUB 092-001.

Redefining Flow Control
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Usterka/Cecha

Zawor zablokowany

Zawor
zakleszczony

Obejscie
wytacznika
momentu
obrotowego

Udarowy wytacznik
momentu obrotowego

Niewtasciwa kolejnosé¢
faz (tylko napedy
tréjfazowe)

Zanik fazy/ przegrzanie
silnika (tylko napedy
tréjfazowe)

Przegrzanie silnika

9 Cechy zapewniajace bezpieczne uzytkowanie

Przyczyna/Dziatanie

Wystepuja przeszkody lub warunki procesu, ktére
blokuja ruch zawieradta zaworu. Przeszkoda musi
zosta¢ wykryta, a praca zatrzymana, aby nie
dopusci¢ do uszkodzenia zaworu i napedu.

Zawor zakleszczony w gniezdzie w pozycji
zamknietej lub otwartej, a naped nie jest w stanie
zmieni¢ pozycji zaworu.

Zapewnia moment obrotowy wiekszy niz
znamionowy moment obrotowy napedu do
usuwania stanu zakleszczenia zaworéw

Naped wielokrotnie prébuje zmieni¢ pozycje
zablokowanego zaworu w reakgji na staty sygnat
sterujacy. To moze uszkodzi¢ zaréwno zawor jak
inaped

Wskutek btednego podtaczenia przewodéw do
napedu, ktéry obraca sie w kierunku przeciwnym
do zadanego. Na koricu skoku/drogi aktywowany
zostaje niewtasciwy wytacznik kraficowy
drogi/wyfacznik momentu obrotowego, nie
dopuszczajac do odfaczenia silnika spod napiecia

i powodujac dalszg prace silnika co w efekcie moze
spowodowac uszkodzenie i/lub spalenie silnika.

“Jednofazowos¢”- jedna z 3 faz zasilajacych
naped zanikta w skutek awarii co sprawia, ze silnik
pracuje zasilany tylko przez dwie z trzech faz.
Silnik moze nie wystartowac lub pracuje

z asymetrig obcigzenia, co moze spowodowac
przegrzanie i ewentualnie spalenie silnika.

Przekroczony jest cykl roboczy napedu, co
powoduje przegrzanie silnika. Jest to czesty
przypadek podczas fabrycznych testéw odbioru/
dopuszczenia lub podczas uruchamiania procesu.

System sterowania napedoéw IQ standardowo posiada opisane ponizej cechy eksploatacyjne i szeroki zakres ochrony zaworu, napedu
i uktadu sterowania, co gwarantuje niezawodng prace zaworu i ochrone w kazdych warunkach.

Funkcja

Niezalezne, nastawialne wytaczniki momentu obrotowego otwierania i
zamykania

Wytacznik momentu obrotowego dziata jako ,automatyczny wytacznik od
momentu obrotowego” /torque trip/, wytaczajac silnik napedu po osiaggnieciu
wstepnie nastawionego poziomu momentu obrotowego. Wytaczniki momentu
obrotowego moga by¢ nastawiane w zakresie 40% do 100% znamionowego
momentu obrotowego. Zadziatanie wytacznika momentu obrotowego jest
sygnalizowane na wyswietlaczu napedu i moze by¢ sygnalizowane zdalnie.

Ochrona zakleszczonego zaworu

Wytacznik momentu obrotowego dziata jako ,automatyczny wytacznik od
momentu obrotowego” /torque trip/, wytaczajac silnik napedu po osiagnieciu
wstepnie nastawionego poziomu momentu obrotowego wyjscia lub przy
osiaggnieciu wartosci 150% (od warto$ci znamionowej), jesli ustawiono funkcje
obejécie wytacznika momentu obrotowego”. Wytaczniki momentu obrotowego
moga by¢ nastawiane w zakresie 40% do 100% znamionowego momentu
obrotowego. Ochrona zakleszczonego zaworu zapobiega uszkodzeniu zaworu i jest
wskazywana na wyswietlaczu napedu lub sygnalizowana zdalnie.

Obejscie wytacznika momentu obrotowego

Wybierane przez uzytkownika wytaczniki momentu obrotowego s3 automatycznie
bocznikowane podczas pierwszych 5% skoku/drogi zaréwno z granicznej

pozycji otwarcia jak i zamkniecia. To udostepnia moment obrotowy wiekszy niz
znamionowy moment obrotowy napedu, az do warto$ci momentu obrotowego
utyku silnika (1,4 do 2,0 razy wiekszy niz znamionowy), stosowany podczas
wyprowadzania zawieradfa z gniazda a zarazem gwarantuije, ze “sklejony” zawor nie
spowoduje niepozadanych automatycznych wytaczer od momentu obrotowego.
Patrz takze powyzszy tekst o ochronie zakleszczonego zaworu.

Zabezpieczenie przeciwudarowe

Gdy zadziata wytacznik od momentu obrotowego, sterowanie zapobiega
powtarzaniu operacji w tym samym kierunku w reakcji na staty zdalny lub lokalny
sygnat sterujacy. Naped musi by¢ uruchomiony w przeciwnym kierunku i tym
samym musi odjezdzac od przeszkody, ktéra w tym czasie moze zosta¢ usunieta,
zanim otrzyma sygnat ruchu w zagdanym kierunku. Zadziatanie wytacznika od
momentu obrotowego jest wskazywane na wy$wietlaczu napedu i moze by¢
zdalnie sygnalizowane.

Syncrophase™

To zabezpieczenie (synchronizator faz) gwarantuje prawidtowy kierunek napedu
odpowiedni do podanego sygnatu (otwierania lub zamykania). Opatentowany
obwod wykrywa kolejnos¢ faz i zapewnia zawsze prawidtowy kierunek obrotu przez
podawanie napiecia na wiasciwe styczniki/wytaczniki sterujace silnikiem.

Syncrophase™

Opatentowany obwéd monitoruje wszystkie trzy fazy zasilania. Jesli faza zanikta
obwdd Syncrophase nie podaje napiecia na silnik. Jesli w trakcie pracy silnika
zaniknie jedna faza, nie mozna tego wykry¢ ze wzgledu na zasilanie wsteczne przez
uzwojenia silnika, jednakze po zatrzymaniu pracy ponowne podanie zasilania do
silnika nie bedzie mozliwe. Utrata fazy jest sygnalizowana na wyswietlaczu napedu,
moze byc takze sygnalizowana zdalnie.

Termostatyczne zabezpieczenie silnika

W koricowe uzwojenia silnika (najbardziej goraca cze$c silnika) wbudowane sa
dwa termostaty, ktore bezposrednio kontroluja temperature silnika. Termostaty
roztacza obwdd, gdy silnik osiggnie nastawiong temperature i nie dopuszcza do
ponownego podania napiecia na silnik. Termostaty zresetuja sie automatycznie,
gdy silnik dostatecznie sie schtodzi, aby méc kontynuowac prace. Zadziatanie
termostatu silnika jest sygnalizowane na wyswietlaczu napedu i moze by¢ réwniez
sygnalizowane zdalnie.
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9 Charakterystyka ochrony i funkcjonalna (cd.)

Usterka/Cecha Przyczyna/Dziatanie

Natychmiastowa zmiana
kierunku obrotéw

System sterowania zmienia bezzwtocznie
sygnat sterujacy powodujacy zmiane kierunku
pracy napedu, co wywotuje naprezenia
bezwtadnoséciowe na napedzie zaworu

i wewnetrzny udar przetaczenia obrotéw silnika.

Usterka napedu Wykryto usterke napedu

Usterka obwodu
zdalnego sterowania
(tylko przy zasilaniu
uktadu zdalnego
sterowania pobieranego
znapedu)

Utrata sygnatu zdalnego sterowania

Btedne dziatanie Dziatanie wywotane niepozadanymi lub
fatszywymi sygnatami zdalnego sterowania

powoduje problemy procesu lub zagrozenia

Wytaczenie Awaryjne Operacja priorytetowa, w ktérej zawor

(ESD) otrzymuje rozkaz ‘'utrzymania pozycji’ lub ruchu
do bezpiecznej pozycji wyznaczonej przez
procesowe wartosci graniczne dla otwierania lub
zamykania.

Funkcja

Zabezpieczenie przed natychmiastowa zmiana kierunku obrotow

Zwtoka 300 ms jest wiaczana automatycznie pomiedzy nawrotami, co pozwala na
wyhamowanie napedu do stanu spoczynkowego przed reakcja na sygnat sterujacy
zmiana kierunku.

ASTD (automatyczna samokontrola i diagnoza)

ASTD wykrywa wszelkie usterki wewnetrznego systemu sterowania i zatrzymuje
prace napedu. Wykryte usterki wewnetrznego systemu sterowania sg
sygnalizowane na wyswietlaczu napedu, co umozliwia szybkie diagnozowanie.
Moga takze byc¢ zdalnie sygnalizowane. Ponadto dostepne sa ekrany diagnostyczne,
ktére pozwalaja na zlokalizowanie problemu.

Zasilanie obwodu zdalnego sterowania

Wewnetrzne zasilanie 24VDC aktywne dla wigczania zdalnego sterowania jest
zabezpieczone bezpiecznikiem automatycznym. Jesli moc pobierana z zasilania
przekroczy warto$¢ znamionowa (wskutek usterki okablowania zdalnego
sterowania itd.) bezpiecznik odtaczy zasilanie. Po usunigciu usterki zasilanie zostanie
automatycznie przywrécone. Utrata wewnetrznego zasilania jest sygnalizowana na
wyswietlaczu napedu, a moze by¢ réwniez sygnalizowana zdalnie.

Sterowanie warunkowe

Wybierane przez uzytkownika. Wejscie blokujace moze by¢ konfigurowane na
“sterowanie warunkowe” /conditional control/, ktére jest aktywne tylko przy
zdalnym sterowaniu. W tym trybie, aby naped reagowat na sygnat zdalnego
sterowania, podane musza by¢ réwnocze$nie dwa sygnaty, jeden na wejscie
sterujace i jeden na wejscie blokujace. Jesli niepozadany lub fatszywy sygnat
zostanie podany tylko na wejscie sterujace, wtedy zostanie zignorowany.
Prawidtowe sygnaty moga zatem by¢ weryfikowane poprzez podanie drugiego
sygnatu “zezwolenia’, ktéry skutecznie blokuje prace napedu w przypadku
fatszywego sygnatu.

Dedykowane wejscie sterujace ESD

Konfigurowalne przez uzytkownika, dziatanie ESD ma priorytet przed wszystkimi
istniejacymi lub realizowanymi sygnatami lokalnego lub zdalnego sterowania.
ESD moze by¢ konfigurowane na otwieranie, zamykanie lub utrzymanie pozycji

w zaleznosci od wymagan procesu. Funkcja ESD musi by¢ wyprowadzana
znormalnie otwartego lub normalnie zamknietego styku ESD (konfigurowalnego)
typu blokujacego i moze by¢ konfigurowana na obejscie lokalnego zatrzymania,
blokad lub regulatora czasowego przerywacza.

Redefining Flow Control
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10 Komponenty

Ponizej zamieszczono szczegdtowe opisy waznych mechanicznych
i elektrycznych/elektronicznych komponentéw napedu:

10.1 Pokretto reczne

Pokretto reczne stuzy do recznej obstugi zaworu podczas przerwy
w zasilaniu elektrycznym. Wielko$¢ pokretta recznego i wiasnosci
mechaniczne s z reguty projektowane zgodnie z normami EN
12570 i AWWA C540 (American Water Works Association), aby
zapewni¢ najbardziej skuteczne zréwnowazenie sity i obrotéw

w sytuacji awaryjnej.

Rodzaj i przetozenie kétka recznego: 1Q, 1QS, 1QD, IQM, IQML, IQL

Wielkos¢ Tryb standardowy/Przetozenie
10,12,18 Bezposrednie/ 1:1

20 Bezposrednie/ 1:1

25 Przektadnia / 13.3:1"
35 Przektadnia / 22.25:1
40 Przektadnia / 15:1
70,90, 91 Przektadnia / 30:1

95 Przektadnia / 45:1
Uwaga:

1 DlalQM25iIQML25 przetozenie standardowe wynosi 1:1.
2

obrotowym lub tam, gdzie dopuszczalne sg wyzsze sity pokretta recznego.

Gdy aktywny jest automatyczny/elektryczny tryb obstugi napedu,
pokretto reczne jest mechanicznie odtagczone od napedu. Aby
wiaczy¢ tryb obstugi pokrettem recznym, nalezy dzwignie wyboru
trybu obstugi Hand/Auto przestawi¢ w dét i zwolni¢, a tym samym
wybrac¢ obstuge pokrettem recznym. Kiedy tryb pracy elektrycznej
jest zataczony, naped automatycznie wréci do trybu napedu
silnikowego, bez potrzeby uzycia dzwigni lub pokretta recznego.
Dzwignia wyboru trybu obstugi napedu Hand/Auto moze by¢

Opcja

Przektadnia / 5:1

Przektadnia / 13.3:1

Bezposrednie/ 1:12
X

Przektadnia / 30:1

Przektadnia / 45:1

Przektadnia / 30:12

Rimpull nie spetnia wymagan normy EN 12750 przy znamionowym momencie obrotowym napedu. Moze by¢ uzywany w zastosowaniach przy nizszym momencie

blokowana w potozeniu Auto lub Hand zaczepem blokujacym /
ktédka/ o srednicy 6 mm (nie wchodzi w zakres dostawy Rotork), co
uniemozliwia wiaczenie silnika (dzwignia zablokowana w potozeniu
Hand), lub wiaczenie pokretta recznego (dzwignia zablokowana

w potfozeniu Auto). Silnik elektryczny napedu mozna wytaczy¢
awaryjnie w trakcie elektrycznego trybu pracy napedu poprzez
przestawienie dzwigni Hand/Auto w dét i zatrzymanie dzwigni

w dolnym potozeniu.

Controls
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10.2 Smarowanie

Napedy z serii IQ sg fabrycznie napetnione (jednorazowo na caty
okres eksploatacji) wysokiej jakosci olejem przektadniowym
dobranym odpowiednio do przeznaczenia napedu. Oleje
standardowe to gatunki stosowane w motoryzacji, tatwo dostepne
na catym $wiecie, ktére stosujemy z powodzeniem przez ponad 40
lat. Oleje smarne maja szerszy zakres temperatury niz smary state

i umozliwiaja montaz napedu w dowolnym potozeniu. Nie stwarzajg
zadnych probleméw zwiazanych ze smarami, takimi jak rozktad

w wysokich temperaturach i “tunelowanie” w niskich temperaturach,
gdy smar jest wyrzucany przez wirujagce komponenty, tworzac pustke
lub tunel w smarze wokét smarowanych komponentéw.

Smarowanie

Seria Standardowy zakres temperatur
-30do +70°C (-22 do +158 °F)

Opcja niskotemperaturowa
-50 do +40°C (-58 do +104 °F)

1Q SAE8OEP MOBIL SHC624

Standardowy zakres temperatur
-50to +70 °C (-58 to +158 °F)

600ml mieszanina

1QT rozmiar 1 TEXACO ATX / Dexron2 (120ml), CASTROL Aero HF585B (480ml)

1600ml mieszanina

IQTrozmiar2 gy 20 ATX / Dexron2 (320ml), CASTROL Aero HF585B (1,280ml)

Olej do zastosowan w przemysle spozywczym

Opcja z olejem do zastosowan w
przemysle spozywczym
-10 do +70 °C (-14 do +158 °F)

Hydra Lube GB Heavy

Opcja z olejem do zastosowan w
przemysle spozywczym
-20do +70°C (-4 do +158 °F)

Hydra Lube GB Medium

Hydra Lube GB Medium

Srodek smarny jest syntetyczna mieszaning weglowodoréw niearomatycznych z PTFE i innymi dodatkami. Nie zawiera chlorowanych rozpuszczalnikéw. Smar do

zastosowan w przemysle spozywczym stosowany przy montazu i w tozyskach oporowych w gatunku Hydra Lube WIG Medium - NLGI-123.

10.3 Powtoka ochronna

Wszystkie powtoki zewnetrzne napedéw z serii IQ sa testowane
wedtug procedury testowej Rotork, a wiec 1000 godzin w komorze
solnej, ktéra najbardziej odpowiada warunkom rzeczywistym

i stanowi surowg procedure testowa. Test faczy cykliczny natrysk
solny, suszenie i przetrzymywanie w atmosferze wilgotnej

w wysokich temperaturach, fabrycznie nowych i kompletnych
napedow. Test sprawdza powtoke zewnetrzna i rézne materiaty
podktadowe, mocowania i przytacza, ktére tworza naped.

PUB000-046.

Smarowanie

Seria Wielkos¢ Powtoka standardowa
1Q Wszystkie wielkosci Poliestrowa powtoka proszkowa, szaro-srebrna
1QT 1QT125 do 1QT2000 Poliestrowa powtoka proszkowa, szaro-srebrna

Rotork moze dostarczy¢ wykonczenia powierzchni w réznych kolorach. Prosze skontaktowac sie z Rotork.

Materiaty podktadowe i powtoki zewnetrzne sa dobierane tak,
by zagwarantowa¢ maksymalng ochrone antykorozyjna potaczong
z dobrg przyczepnoscia.

Petna specyfikacja powtok zewnetrznych jest zamieszczona w Instrukcji

Powtoka do warunkéw morskich

Dwuwarstwowa powtoka epoksydowa

Dwuwarstwowa powtoka epoksydowa
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10.4 Silnik

W napedach z serii IQ zamontowane s3 specjalnie projektowane
silniki, ktore stanowia integralng czes¢ napedu; z tego wzgledu

Pomimo tego, tam gdzie ma to zastosowanie, spetniaja stosowne
wymagania odnosnie konstrukg;ji silnika i pracy napedu.

nie podlegaja wymaganiom norm IEC 60034 lub MG1.

Actuator Type

1Qs

1D

QM

IQT /1QTF

1QTM

Dokumenty zrédtowe

Duty Classification

Otworz-zamknij i
pozycjonowanie
(Klasa Ai B)

Otworz-zamknij i
pozycjonowanie
(Klasa Ai B)

Otworz-zamknij i
pozycjonowanie
(Klasa Ai B)

Regulacja
(Klasa C)

Otworz-zamknij i
pozycjonowanie

Regulacja

Comments

Klasa izolacji F, trojfazowy silnik klatkowy z wbudowanym zabezpieczeniem termostatycznym. Silnik o
niskiej inercji. Nominalnie 60 uruchomier na godz. z iloscig nieprzekraczajaca 200 uruchomien na godz.,
czas nominalny 15 minut na bazie 33% nominalnego momentu obrotowego. Jako opcja dostepna Klasa H
do stosowania w miejscach, gdzie certyfikacja do strefy niebezpiecznej nie ogranicza wzrostu temperatury
do“T4"135 °C.

Klasa izolacji F, silnik klatkowy z jednofazowym kondensatorem z wbudowanym zabezpieczeniem
termostatycznym. Silnik o niskiej inercji. Nominalnie 60 uruchomien na godz. z iloscia nieprzekraczajacy
200 uruchomien na godz., czas nominalny 15 minut na bazie 33% nominalnego momentu obrotowego.
Jako opcja dostepna Klasa H do stosowania w miejscach, gdzie certyfikacja do strefy niebezpiecznej nie
ogranicza wzrostu temperatury doT4" 135 °C.

Klasa izolacji F, staty silnik szczotkowy na prad staty z wbudowanym statym szczotkowym silnikiem
magnetoelektrycznym, z wbudowanym zabezpieczeniem termostatycznym. Nominalnie 60 uruchomien
na godz. z iloscig nieprzekraczajaca 200 uruchomier na godz., czas nominalny 15 minut na bazie 33%
nominalnego momentu obrotowego.

Klasa izolacji F, tréjfazowy silnik klatkowy z wbudowanym zabezpieczeniem termostatycznym.
Dostepna, wybierana przez uzytkownika, funkcja dynamicznego hamowania, sterowana tyrystorowo.
Konstrukcja o niskiej bezwtadnosci. 1200 uruchomien na godz., cykl roboczy 50% modulacyjnym
momentem obrotowym réwnym 50% znamionowego momentu obrotowego.

Jako opcja dostepna Klasa H do stosowania w miejscach, gdzie certyfikacja do strefy niebezpiecznej
nie ogranicza wzrostu temperatury do “T4" 135 °C.

Silnik pradu statego (dla napedoéw jedno i trzyfazowych przetwarzane wewnetrznie) zawierajace
zabezpieczenie termostatem. Silnik o niskiej inercji. Nominalnie 60 uruchomier na godzine z
czestotliwoscig nie przekraczajgcg 600 uruchomien na godzine, 15 minut przy 75% momentu
nominalnego (33% dla IQTF)

Silnik pradu statego (dla napedoéw jedno i trzyfazowych przetwarzane wewnetrznie) zawierajace
zabezpieczenie termostatem. Silnik o niskiej inercji. Nominalnie 1200 uruchomien na godzine z
czestotliwoscig nie przekraczajgcg 600 uruchomien na godzine, rezim pracy 50% przy 50% momentu
nominalnego

Silnik 1Q/1QS/1QD data publikacji PUB002-018. Silnik IQM data publikacji PUB002-032.
IQT/IQTF/IQTM data publikacji PUB002-022.
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10.5 Modut zasilania

Modut zasilania napedoéw z serii IQ generuje wewnetrzne
zasilanie dla systeméw sterujacych i zdalnego sterowania
pobierane z zasilania elektrycznego napedu. Zawiera takze
komponenty sterowania silnikiem i przetaczania.

Typ napedu

QD

1Qs

[o]11]

IQT /1QTF /1QTM

IQT /1QTF /1QTM

Zasilania wewnetrzne

Dzielony transformator cewkowy tworzacy obwody sterujace, opcjonalne
zasilanie kart i zasilanie dla zdalnego sterowania napedu 24VDC, (opcja
120VAQ).

Przetwornik DC-DC izoluje zasilanie napedu pradem statym od systeméw
zasilanych wewnetrznie dla sterowania i zasilania 24VDC zdalnego
sterowania napedu. Zabezpieczenie bezpiecznikowe. Posiada obwdd
"“uspienia/ sleep” dla redukcji zuzycia energii, gdy naped jest zasilany
pradem statym z baterii stonecznych.

Dzielony transformator cewkowy tworzacy obwody sterujace, opcjonalne
zasilanie kart i zasilanie dla zdalnego sterowania napedu 24VDC (opcja
120VAC). Zabezpieczenie bezpiecznikowe.

Dzielony transformator cewkowy tworzacy obwody sterujace, opcjonalne
zasilanie kart i zasilanie dla zdalnego sterowania napedu 24VDC.
Zabezpieczenie bezpiecznikowe.

Dzielony transformator cewkowy tworzacy obwody sterujace, opcjonalne
zasilanie kart i zasilanie dla zdalnego sterowania napedu 24VDC.
Zabezpieczenie bezpiecznikowe.

Przetwornik DC-DC izoluje zasilanie napedu pradem statym od systeméw

Przefaczanie silnika

Zespot stycznika nawrotnego, blokowany
mechanicznie i elektrycznie. Cewka 24 VDC dla
wielkosci do 1Q35 wiacznie i 120VAC dla 1Q40

i powyzej.

Zespol stycznika nawrotnego, blokowany o
mechanicznie i elektrycznie.

Potprzewodnikowy uktad tyrystorowy do
przetaczania silnika/nawrotu i rozruchu
kondensatorowego. Posiada ogranicznik
predkosci i sterowanie czasowe.

Pétprzewodnikowy ukfad tyrystorowy do
przetaczania silnika/nawrotu i hamowania
(wybor uzytkownika). Posiada ogranicznik
predkosci i sterowanie czasowe.

Transformator toroidalny / prostownik
dostarcza zasilanie silnika DC z zasilania
napedu AC - zaezbieczone bezpiecznikiem.
Przefacznik silnika ptprzewodnikowy
zawierajacy sterowanie predkoscig silnika

Protownik i bezpiecznik zapewnia
odpowiednia polaryzacje i ochrone
zrédta zasilania. Przetacznik silnika

24V DC actuator zasilanych wewnetrznie dla sterowania i zasilania 24VDC zdalnego
power supply sterowania napedu. Zabezpieczenie bezpiecznikowe.
only

potprzewodnikowy zawierajacy sterowanie
predkoscia silnika

10.6 Czujnik momentu obrotowego

Nowoczesny piezometryczny czujnik momentu obrotowego
mierzy opor watka silnika generowany jako reakcja na wyjsciowy
moment obrotowy wywotywany w zespole slimaka silnika

i kota zebatego. Zmierzony opor jest wprost proporcjonalny do
wyjsciowego momentu obrotowego. Czujnik piezometryczny
wywotuje napiecie proporcjonalne do oporu watka (wyjsciowy
moment obrotowy), ktére jest wzmacniane, a nastepnie
mierzone przez modut sterujgcy. Wyjsciowy moment obrotowy
jest kontrolowany przez wytaczanie silnika po osiggnieciu
nastawionych wartosci granicznych momentu obrotowego.
Ten system umozliwia wySwietlanie momentu obrotowego na
wyswietlaczu LCD i zbieranie przez rejestrator danych w postaci
profili momentu obrotowego zaworu, statystycznych informacji
0 momencie obrotowym i dziennika zdarzen.

10.7 Czujnik pozycji

Po wielu latach badan, korzystajac z najnowszych technologii,
Rotork wyprodukowat i opatentowat bezstykowy enkoder
absolutny 1Q, ktéry ma tylko cztery aktywne czesci, funkcje
redundancji oraz samokontroli i moze mierzy¢ do 8.000
obrotéw na wyjsciu z rozdzielczoscig 7,5 stopnia. Odmiennie
niz dotychczasowe konstrukcje, koder ten jest przetomowym
osiggnieciem technologicznym i znaczaco poprawia
wiarygodnos¢ wskazania pozycji zaworu, zapewniajac takze
pomiar pozycji przy braku zasilania.
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10.8 Modutly sterowania i interfejs uzytkownika (Ul)

Moduty sterowania i interfejs uzytkownika (Ul) sg wspdlne Sterowany logicznie modut sterujacy jest programowany

dla napedow z serii 1Q i sa ptytkami drukowanymi PCB nieinwazyjnym interfejsem Bluetooth z nastawiong konfiguracja
z wyswietlaczami LCD i PCB sterowania. W napedach z serii dla momentu obrotowego, wskazania wartosci granicznych
IQM modut sterujacy posiada tryb “szybkiego zdalnego i funkgji sterujacych realizowanych programatorem Rotork
sterowania” /fast remote/ (tylko dla zdalnego sterowania 24 Bluetooth® Setting Tool Pro. Monitoruje lokalne i zdalne sygnaty
VDC) umozliwiajacy szybkie przetaczanie napedu na impulsy sterujace, moment obrotowy i pozycje, aby wiaczy¢ silnik

100 milisekund, w celu precyzyjnego pozycjonowania. napedu w prawidtowym kierunku lub go wytaczyc¢.

Standardowe funkcje sterowania napedoéw z serii IQ wyspecyfikowano ponizej:

Funkcja Typ Specyfikacja

Zdalne sterowanie Wejscie Wiaczane przez uzytkownika Open/Close/Stop/ESD i interlock. Wejscia optycznie izolowane dla ochrony.

Wybor Open/Close/Stop i Local/Remote (lokalne/zdalne). Nieinwazyjne wytaczniki sa uruchamiane

Sterowanie lokalne Wejscie . : . ;
magnetycznie, zatem nie ma otworéw w obudowie.
Pozvcia Weiccie Sygnat cyfrowy wyprowadzony przez bezwzgledny czujnik pozycji. Rozdzielczos¢ obrotéw wyjscia 7,5°.
el ! Zakres graniczny konfigurowalny w przedziale 2,5 do 8.000 obrotéw.
Moment Piezometryczny czujnik oporu mierzy bezposrednio moment obrotowy na wyjsciu i przetwarza te wartosc¢

Wejscie na sygnat napieciowy. Moment obrotowy moze by¢ nastawiany w zakresie 40% do 100% znamionowego

obrotowy momentu obrotowego z dodatkowg opcja bocznikowania/obejscia wytacznika momentu obrotowego.

Nastawianie przez interfejs Bluetooth umozliwia konfigurowanie wszystkich nastawier wedtug wymagan
Nastawianie Wejscie zaworu i procesu. Nastawianie programatorem Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro jest nieinwazyjne, nie
wymaga usuwania pokryw. Wszystkie nastawy moga by¢ chronione hastem.

Cztery beznapieciowe styki S1 do S4 moga by¢ konfigurowane na réznorodne wskazania pozycji, statusu

Styki sygnalizadji Wyjscie i alarmu dla zdalnej sygnalizacji i monitoringu.

Podswietlany wyswietlacz LCD wizualizuje pozycje, moment obrotowy i nastawienia konfiguracji.
Wyswietlacz jest podzielony na dwie czesci i wyswietla duze znaki dla pozycji (symbole Open/Close
plus odczyt w przyrostach 0,1% dla przesuwu/skoku) oraz wielojezyczne tekstowe informacje o statusie,
alarmie i nastawieniu.

Sygnalizacja na

P Wyjscie
wyswietlaczu y=al

Modut sterujacy zawiera rejestrator danych, ktéry przechowuje w pamieci trwatej dane momentu
obrotowego, pozycji i dane operacyjne w celu przesytania przez Bluetooth do programatora Rotork
Bluetooth® Setting Tool Pro lub do komputera PC. Dane sa oznaczane datg i godzina. Rejestr danych mozna
analizowac/przegladac korzystajac z oprogramowania Insight2 dla PC.

Rejestrator Danych Wyjscie

Wszystkie skonfigurowane nastawienia sg przechowywane w trwatej pamieci EEPROM (nie wymaga

Pamigc System zasilania).

Zapewnia wszystkie funkcje logiczne, programowanie nastawien i skojarzone wymagania systemowe.
Mikrosterownik System Oprogramowanie moze by¢ rozbudowywane w przysztosci. Mikrosterownik jest powszechnie stosowany
w przemysle motoryzacyjnym. Posiada juz swojg bardzo wiarygodna historie i dtugi rejestr zastosowan.
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Specyfikacje standardowe

10.9 Wpusty kablowe
1Q posiadaja dtawiki / wpusty kablowe jak opisano ponizej.
Dostepne s alternatywne adaptery.

llo$¢ wpustdw i typ adaptera musza by¢ wyspecyfikowane
w zamowieniu.

* Actuator type Gearcase Entries Adapter 1 Adapter 2
1Q Standard 2 x M25 plus 1 x M40 2x1”plus 1x1.5” ASA NPT 2xPG16 plus 1 x PG29
1Q Opcja Dodatkowe 1 x M25 Dodatkowe 1 x 1” ASA NPT 1xPG16
1QT Standard 2 x M25 2x ASANPT 1” 2xPG16
1QT Opcja* Dodatkowe 2 x M25 Dodatkowe 2 x ASA NPT 1” Dodatkowe 2 x PG16

Napedy z serii 1Q sa dostarczane z zaslepkami wpustéw kablowych. Monter jest odpowiedzialny za zamontowanie prawidtowych adapteréw (przejscidwek),

wpustéw kablowych, dtawnic kablowych i/lub korkéw zaslepiajacych, aby spetni¢ warunki certyfikacji do pracy w strefie niebezpiecznej i wtasciwy poziom
ochrony wnetrza napedu. Certyfikowane adaptery i korki zaslepiajace s dostepne jako opcja.

* Napedy IQT z kartami rozszerzen Pakscan, Fieldbus, Profibus, Modbus lub deviceNet zawieraja dodatkowe dwa wpusty kablowe.

10.10 Zaciski

Modut podtaczenia w napedach z serii 1Q jest oddzielnie
uszczelniony, mieszcza sie w nim podwaojne koricdwki zaciskowe
(z gwintem M5 dla zasilania i M4 dla sterowania). Sruby zaciskowe
i podktadki s dostarczane wraz z napedem. Zaciski sa
przystosowane do okragtych sciskanych koncéwek przewoddw

o przekroju do 16mma2 dla zasilania i 4mm?2 dla sterowania/
sygnalizacji. Na pokrywie modutu podtaczenia znajduje sie karta
kodowa identyfikacji zaciskow. Kazdy naped jest dostarczany

ze stosowng Instrukcjg Montazu i Konserwacji, schematem
okablowania napedu i schematem potaczen zdalnego sterowania.

10.11 Okablowanie

W napedach z serii IQ uzywane sa wigzki przewodoéw indywidualnie
numerowanych, izolowanych PVC (tropikalny), przewodéw
linkowych. Wszystkie wewnetrzne potaczenia sterujace do ptytek
obwoddéw w postaci wtyczek i gniazd sg wykonane jako specjalne
lub polaryzowane.

10.12 Bateria

W przypadku zaniku zasilania sieciowego bateria zapewnia zasilanie
wyswietlacza LCD i zdalnej sygnalizacji (przekaznik). Bateria
zapewnia takze zasilanie umozliwiajace wprowadzanie nastawien
napedu przez programator Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro.
uruchomienie/rozruch moze odbywac sie w miejscach bez zasilania
lub bez odpowiedniego napiecia lub po zamontowaniu, lecz przed
zakonczeniem montazu lokalnej instalacji kablowej.

Standardowa bateria 9V jest ogélnodostepna na Swiecie. Baterie
w wersjach do niskiej i wysokiej temperatury sa dostepne w Rotork.

Poniewaz wszystkie parametry nastaw sg przechowywane w pamieci
trwatej, a pozycja jest wykrywana przez enkoder absolutny Rotork,
to bezpieczenstwo konfiguracji i pozycji jest zawsze gwarantowane.
Naped bez zamontowanej baterii moze doskonale pracowac na
zasilaniu elektrycznym z sieci lub moze by¢ obstugiwany pokrettem
recznym.

Doswiadczenie zdobyte przez ponad 20 lat typowych zastosowan
napedu potwierdza, ze oczekiwana trwato$c¢ eksploatacyjna baterii
wynosi do 5 lat.

Jednakze trwato$¢ eksploatacyjna baterii zalezy w duzym stopniu od
temperatury roboczej i w wysokich jak i niskich temperaturach moze
by¢ znacznie zredukowana. Naped sygnalizuje stan natadowania
baterii lokalnie i zdalnie.

Redefining Flow Control
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Dla potrzeb ciggtego doskonalenia produktu, Rotork zastrzega sobie prawo do rozszerzania i zmiany
specyfikacji bez uprzedniego powiadomienia. Opublikowane dane moga ulec zmianie. Najnowsza wersja
jest zamieszczona na naszej stronie internetowej pod adresem: www.rotork.com.

Nazwa Rotork jest zastrzezonym znakiem handlowym. Rotork uznaje wszystkie zarejestrowane znaki
handlowe. Nazwa Bluetooth i logo s zarejestrowanymi znakami towarowymi Bluetooth SIG, Inc i kazde
zastosowanie tych znakdw przez Rotork podlega licencji. Opracowano i opublikowano w Wielkiej Brytanii
przez Rotork Controls Limited. POWJB1115



